PV500&PV150A Serisi Solar Pompa invertorii

3.1 Temel Fonksiyon Parametreleri

Bolim 3 Fonksiyon Parametreleri

Tablo 3-1 Temel iglev Parametreleri

Param.

Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan

Att

Grup F00

: Sistem Parametreleri

F00.00

Kullanici Sifresinin
Ayarlanmasi

0~65535

F00.01

Parametrelerin
Gorlntllenmesi

0: Tim parametreleri goriintlle

1: Yalnizca F00.00, F00.01 ve
kullanici tanimli parametreleri
goruntller

F17.00~F17.29

2: Yalnizca A0-00, A0-01 ve fabrika
varsayllanindan farkli parametreleri
goriuntller

F00.02

Parametre Korumasi

0: Tum parametreler programlanabilir

1: Sadece F00.02 ve bu parametre
programlanabilir

F00.03

G/P tipi ekran

0: G tipi (sabit tork yuku)

1: P tipi (degisken torklu yUk,
Ornegin fan ve pompa)

F00.04

Parametre Baslatma

0: Islem yok

1: TUm parametreleri fabrika
varsayilanina geri yUkleyin (motor
parametreleri harig)

2: Ariza kaydini temizle

3: Mevcut kullanici parametrelerini
yedekleyin

4: Kullanici yedekleme parametrelerini
geri ylikleme

5: Fabrika ayarlarina geri dén (motor
parametresi dahil)

6: Gug tuketimi sifir temizleme (U00.35)

F00.05

0: Islem yok

1: Parametre ylkle

Parametrelerin Kopyalanmasi
(Ylkleme ve indirme
moddline ihtiyag vardir)

2: Parametre indirme (motor
parametreleri harig)

3: Parametre indir (motor parametreleri
dahil)

F00.06

Parametre
dlzenleme
modu

0:Tus takimi ve RS485
(izerinden diizenlenebilir

1: Tus takimi ile dizenlenebilir

2: RS485 lizerinden diizenlenebilir

F00.08

Motor 1 kontrol modu

0: Gerilim/Frekans (V/F)
kontrol

1:Sensorsiiz vektor kontroll 1

2: Senso0rsiiz vektor kontroli 2

F00.09

DI7/HI giris modu

0:Dijital giris terminali 7

1: Darbe girisi

Birimin yeri: Al1

0: Analog giris
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F00.10 AIM\AI2\AI3 giris modu 1: Dijital giris 000
On yil: A2 (Al ile ayni)
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Yuzlerce yer: AI3 (A1 ile ayni)
. 0: Dijital Ogikis terminali 2
F00.11 Y2/HO giris modu T~ Darbe gikig1 0
Birim' yeri: PWM modiilasyon modu 0:
Sabit tasiyici
1: Rastgele taslyici
2: Sabit tasiyicinin degerinin
dlsurulmesi
3: Rastgele tasiyicinin azaltiimasi
On' yer: PWM modiilasyon modu 0:
F00.12 | PWM optimizasyonu Yedi segment modu 000
1: Bes segmentli mod
2: Bes segmentli ve yedi
segmentli otomatik gegis
Yizluk yer: asir modulasyon ayari
0: Gegersiz
1~9: 1.01~1.09 kat asir
moddulasyon
F00.13 Tastyici frekansi 0.700~16.000kHz Model
tanimli
Foo.14 | CStlaswie 0.700~16.000kHz 8.000kH
frekansi z
Foo.15 | Daha dstk 0.700~16.000kHz 2.000kH
tagtyici z
frekansi
F00.16 Cikis gerilimi 5.0~150.0% 100.0%
0: Devre digi
1: Etkin
2: DC bara gerilimi > nominal
F00.17 | AVR deger ise AVR devre disi 1
birakilir
DC bara voltaji ve DC bara voltaji DC
bara nominal voltajina esitse
etkinlestirilecektir.
F00.18 Fan kontrolii 0: Gug acildiginda calistir 1
1: Fan ¢alisma sirasinda galisiyor
F00.19 Fabrika sifresi 0~65535 0
F00.20 | invertdr nominal giicii 0.2~710.0kW Model
tanimli
F00.21 | inverter nominal gerilimi 60~660V Model
tanimlanmi
$
F00.22 | inverter nominal akimi 0.1~1500.0A Model
tanimli
F00.23 | Yazilim sirimii 0.00~655.35 Mods!
tanimli
F00.24 Bayi sifresi 0~65535 0
F00.25 Calisma siiresinin 0~65535h(0: Gegersiz) Oh
ayarlanmasi
Grup F01: Frekans Komutu
0: Ana frekans kaynagi
1: Yardimci frekans kaynag
2: Ana + Yardimci
F01.00 Frekans kaynag 3: Ana - Yardimci 0
seeimi 4: MAX{Ana, Yardimci }
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5: MIN {Ana, Yardimci }

6: Al1 (Ana + Yardimct)

7: A2 (Ana + Yardimci)

F01.01 Ana Frekans 0:Ana dijital ayar (F01.02) 1 x
Komut Kaynagi 1: tug takimi potansiyometresi
2: Analog giris Al1
3: lletisim
4: Goklu referans
5: PLC
6: Proses PID cikisi
7: X7/HI darbe girisi
8: A2
9: A3
F01.02 Ana Frekansin Dijital Ayari 0.00~Fmax 50.00Hz A
0: Yardimci dijital ayar (F01.04)
1: tus takimi potansiyometresi
2: Analog girig Al1
3: lletisim
Yardimci Frekans 4: Coklu referans
RUE0S Komut Kaynagi 5 PLC 0 x
6: Proses PID ¢ikisi
7: X7/HI darbe girisi
8: Analog giris Al2
9: Analog giris AI3
Fo1.04 | vardime frekansin 0.00~Fmax 50.00Hz | &
dijital ayari
F01.05 Yard,ImCI frekans 0 Maksimum frekfznsa gore 0 x
araligi 1: Ana frekansa gore
F01.06 Yardimci frekans 0.0~1000.0% 100.0%
katsayisi
F01.07 Jog frekansi 0.00~Fmax 5.00Hz
F01.08 Maksimum frekans 20.00~600.00Hz 50.00Hz x
) Fdown~Fmax
F01.09 Ust limit frekansi Alt sinir frekansi~maksimum 50.00Hz x
frekans
F01.10 Alt limit frekansi 0.00~Fup 0.00Hz x
Komut frekansi alt limitten 0: Alt limit frekansinda calistir
dislik oldugunda ¢alisma
F01.11 fr:E:ns ugunada galiy 1: 0 Hz'de calistirma F01.12 tarafindan | 0 x
ayarlanan zaman gecikmesinden sonra
etkinlestirilir
FO1.12 f\lt Ilmlt frekans galisma 0.0~6000.0s 60.0s x
slresi
Fo1.43 | Bu frekansa kadar, frekans | 4 55 _ 500 ooHZ 5000Hz | A
telafisini baglatin
Fo1.14 | 20Hzbasina frekans 0.00~50.00Hz 000Hz | A
kompanzasyonu
Grup F02: Galigtirma/Durdurma Kontrolii
0: Tus takimi kontrolii (LED kapalr)
F02.00 Calistir komutu 1: ?I'er‘mllnal kontr?lu (LED agik) _ 0 <
2: lletisim kontrolii (LED yanip sonliyor)
o 0: lleri
F02.01 Kosu yoni 1 Tors 0 A
cnn An i e e Ls 0: Ters etkin a
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1: Ters devre disi
F02.03 lleri ve geri arasindaki 61l 0.0~6000.0s 0.0s
zaman
Birimin yeri:
F02.04 Baslangic modu 0:Dogrudan baslat 0000
1: D6nme hizi izleme ve yeniden
baglatma
On'un rakami:
0:Topraklanmamis kisa
devre algilama
1: llk galistirmadan 6nce topraklama
kisa devre tespiti
2: Her baglamadan 6nce topraklama
kisa devre tespiti
Yuzler basamagi
0:Sifir hizdan itibaren izleme
1:Maksimum frekanstan itibaren
izleme
Thousand's: Jog fonksiyonunun
oncelikli olup olmadigini segin
0:Devre
disi birak
1:Etkinlest
ir
On binin yeri: hiz izleme yéni
0: son park yoni 1: ileri
2: ters
3: Baslangig yonu
F02.05 Baslangig frekansi 0.00~10.00Hz 0.00Hz
Baslangi¢ frekansi tutma "
F02.06 Zaman 0.0~100.0s 0.0s
F02.07 Baslangi¢ DC brakin akimi 0.0~150.0% 0.0%
F02.08 Baslangigta DC frenleme 0.0~100.0s 0.0s
suresi
F02.09 Hiz arama akimi 0.0~180.0% 130.0%
F02.10 Hizlandirimis arama 0.0~10.0s 1.0s
yavaglama suresi
F02.11 Hizlandinlmig arama 0.01~5.00 0.30
katsayisi
F02.12 Durdurma modu 0 Durmak ¢l rampa 0
1: Durmak igin sahil
Fop.13 | DCfrenlemeyi 0.01~50.00Hz 2.00Hz
durdurmanin ilk frekansi
F02.14 DC frenleme akimini 0.0~150.0% 0.0%
durdurun
F02.15 DC frenlenleyl fiurdurmak i¢inl 0.0~30.0s 0.0s
bekleme siiresi
F02.16 DC frenleme stiresini 0.0~30.0s 0.0s
durdurun
0: Devre disi
’ ’ 1: Etkin
F02.17 Dinamik fren 2 Calisirken otkin 0
3: Yavaslama sirasinda etkin
F02.18 D|n-a1-m|lk frenleme 480~800V 700V
gerilimi
F02.19 Fren kullanim orani 5.0~100.0% 100.0%
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. 0: Gerilim gikig! yok
F02.20 OHz ¢ikis secimi T- Gerilim gikis1 0 x
Tekrar agildiginda 0: Gegersiz A
gt otomatik baslatma 1: Gegerli 0
Otomatik baglatma ve
F02.22 tekrar agma arasindaki 0.0~10.0s 0.5s A
bekleme siiresi
Grup F03: Hizlanma/Yavaslama Parametreleri
F03.00 Hizlanma siresi 1 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.01 Yavaslama slresi 1 0.0~6000.0s 1.0s A
F03.02 Hizlanma siresi 2 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.03 Yavaslama sliresi 2 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.04 Hizlanma suresi 3 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.05 Yavaglama sliresi 3 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.06 Hizlanma slresi 4 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.07 Yavaslama sliresi 4 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.08 Jog hizlanma sresi 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.09 Jog yavaslama suresi 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.10 | Hizlanma/Decele egrisi 0: Dogrusal Hizlanma/Yavaslama 0 x
1: S-egrisi Hizlanma/Yavaglama
FO3.11 S egrisinin ivmelenmesinin ilk 0.0~6000.0s 0.0s %
segment zamani
0:0.1
F03.12 H|zlanm§ .ve. yavaslama : S 0 <
zaman birimi 1: 0.01s
Frekans gecis noktasi
hizlanma zamani 1arasinda
F03.13 ve hizlanma siresi 2 0.00~Fmax 0.00Hz x
Frekans gecis noktasi
yavaslama siresi 1
F03.14 arasinda 0.00~Fmax 0.00Hz x
ve yavaglama suresi 2
F03.15 S egrisinin hizlanmasinin son 0.0~6000.0s 0.0s <
segment zamani
F03.16 S egrisinin'yavg.?,lamasmm ilk 0.0~6000.0s 0.0s <
segment suresi
F03.17 S egrisinin yavaslamasinin 0.0~6000.0s 00s "
son segment zamani
Grup F04 Dijital Girig
F04.00 DI1 terminalinin iglevi 00: ilev yok 1 x
F04.01 DI2 terminalinin iglevi 01: lleri galigma (FWD) 02: 51 x
F04.02 DI3 terminalinin iglevi Ge_ri calisma (REV) 03: Ug 52 X
F04.03 | DI4 terminalinin islevi telli kontrol 13 x
F04.04 | DI5 terminalinin islevi 04: JOG ileri 0 x
F04.05 DI6 terminalinin isievi 05: JOG geri 06: 0 ”
: erm!na !n!n !§ ev! Durmak igin sahil
F04.06 DI7 terminalinin iglevi 07: Ariza sifirlama 0 x
F04.07 Al1 terminalinin iglevi (RESET) 08: Galisma 0 x
F04.08 Al2 terminalinin iglevi askiya alindi 09: Harici 0 x
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F04.09

AlI3 terminalinin iglevi

ariza girisi 10: Terminal
YUKARI .
11: Terminal ASAGI

12:

(A\/V dahil)

tusu) ayar temizleme

13: Gok adimli frekans terminali 1
14: Cok adimli frekans terminali 2
15: Cok adimli frekans terminali 3
16: Cok adimli frekans terminali 4

determinanti 1

belirleyicisi 1
Hizlanma/Yavaglama devre
(rampa durdurma dahil degil)
20: Yardimci hiz ayarina gegis
21: PLC durumu

sifirlandi 22: Basit PLC
duraklatildi

23: Basit PLC duraklatildi

YUKARI/ASAGI

17: Hizlanma/Yavaslama zaman|

18: Hizlanma/Yavaslama zaman

19:
disi

24: PID ayar yo6ni 25: PID
entegrasyonu duraklatildi 26:

PID parametre anahtari

27: Salinim frekansi duraklamasi
(mevcut frekans cikisi)

28: Salinim frekansi sifirama
(merkezi frekans gikisi)

29: Galistir komutu tus takimi
kontrolline gegirildi

30: GCalistir komutu terminal kontroliine
gecti

31: Calistir komutu iletisim kontroliine
gecti

32: Sayim girisi

33: Sayim temiz

34: Uzunluk sayisi

35: Uzunluk temiz

36: Durdurmada DC fren giris komutu
37: Hiz/tork kontrol anahtari 38: Geri
vites yok

39:Hayir ileri

50: Ozel makine etkinlestir 51:
Gines paneli gli¢ kaynagi
etkinlestirme

52: Uyku haline girin

F04.10

Dijital giris terminalinin
filtreleme siiresi

0.000~1.000s

0.010s

F04.11

DI1 terminali gegerli olmadan
Onceki gecikme suresi

0.0~300.0s

0.0s

F04.12

DI2 terminali gegerli olmadan
Onceki gecikme suresi

0.0~300.0s

0.0s

F04.13

Terminal DI1~DI5
pozitif/negatif mantik

DI5, DI4, DI3, DI2, DI1

0: Pozitif mantik (Terminaller OV'de agik
/ 24V/'de kapali)

1: Negatif Mantik (Terminaller kapali
0V'da/ 24V'da agik)

00000
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AI3, Al2, A1, DI7, DI6
Terminal DI6~AI3 o
F04.14 " . 0: Pozitif mantik 00000 x
pozitif/negatif mantik T Negalit Mantik
0: Iki telli mod 1
FWD/REV terminal 1: Iki telli mod 2
F04.15 | kontrol modu 2: Ug telll mod 1 0 *
3: Ug telli mod 2
Birimin yeri: durdugunda eylem
0: Temizle
1: Holding
On yil: gug kaybinda eylem 0:
Temizle
Terminal 1: Holding
F04.16 YUKARI/ASAGI Yizlerce yer: integral fonksiyonu 0: 00001 x
frekans ayar kontroli Integral fonksiyonu yok
1: Integral iglevi etkin
Bin'in yeri: Olabilirse segin
negatif frekansa disuraldi
0: Devre digi birak
1: Etkinlestir
On bin kisilik yer: Jog ise segin
eylem YUKARI/ASAGI temizleyebilir
veya temizlemeyebilir 0: Sifir
temizleme degil
1: Sifir temizleme
Terminal YUKARI/ASAGI 1.00Hz/
F04.17 frekans degisimi adim 0.00~50.00Hz 0.00:Devre digl 260ms
boyutu
0: Seviye etkin
o = : 1: Kenar tetikleme + Seviye
F04.18 Sﬁgzgslled;ﬁ;?da terminal etkili (Gl agildiginda) 0
2: Kenar tetikleme + Seviye etkili
(Her baslangig)
F04.19 DI1 termir]ali ge.g:ers?z 0.0~300.0s 0.0s
olmadan énceki gecikme
suresi
F04.20 DI2 termiqali ge_gers?z 0.0~300.0s 0.0s
olmadan 6nceki gecikme
siresi
Grup FO05 Dijital Cikig
F05.00 Y1 ¢ikis fonksiyonu 0: Cikis yok 1
F05.01 Y2 ¢ikis fonksiyonu 1: Suricu caligtyor 3
F05.02 | Réle 1 gikis fonksiyonu 2: Aniza gikist 30
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F05.03 Réle 2 gikis fonksiyonu

cikisi

cikisi
5: OHz galisma 1'de siriin
(durdugunda cikis yok)

cikig)

Alt sinir frekansina ulasildi
Frekansina ulasildi
10: Invertdr calismaya hazir

Sdrtict asir Isinma uyarisi
14: Ulagllan birikimli acilis suresi

16: PLC doénglist tamamlandi
17: Ayarlanan sayim
degerine ulasildi 18:
Belirlenen sayim degerine
ulasildi

19: Ulasilan uzunluk

20: Yik altinda alarmi

21: Fren cikisi

22: DI

23: DI2

24:Ayarlanan frekans araligina
ulasildiginda (FDT1)
25:Rezerve

26: PID geri bildirimi kayboldu

inching)
28: iletigsim ayari (adres 2007h)

anahtari

3: Frekans seviyesi algilama FDT1

4: Frekans seviyesi algilama FDT2

6: OHz calisma 2'de siriin (dururken

7: Ust sinir frekansina ulagildi 8:

11: Sirict (motor) asin yuk alarmi 12:
13: Ulasilan mevcut calisma suresi

15: Ardisik galisma siresine ulagildi

27: galisma durumu (gikis olmadan

30:Sebeke ve glines enerjisi otomatik

F05.04 Y1 ¢ikis gecikme siiresi

0.0~6000.0s

0.0s

F05.05 Y2 gikis gecikme slresi

0.0~6000.0s

0.0s

F05.06 R1 ¢ikis gecikme siiresi

0.0~6000.0s

0.0s

F05.07 R2 ¢ikig gecikme stresi

0.0~6000.0s

0.0s

Birimin yeri: Y1

0: Pozitif mantik

1: Negatif mantik

F05.08 Dijital ¢ikisin etkinlestirilmis

On yil: Y2 (birimin yeri ile aynr)

durumu

Yizlerce yer: Réle 1 ¢ikigi (Unitenin
yeri ile ayni)

Binlerce yer: Role 2 gikisi (linitenin yeri
ile ayni)

0000

Algilama genisligi

F05.09 ulagllan frekans

0.00~20.00Hz

5.00Hz

F05.10 FDT1 Ust sinin

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.11 FDT1 alt sinini

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.12 FDT2 Ust sinir

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.13 FDT2 alt siniri

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.14 Ardisik galisma suresi

0.0~6000.0Min 0.0:Devre Disi

0.0 Dakika

-42-




PV500&PV150A Serisi Solar Pompa invertorii

Fo5.15 | Birkimliagils siresiayar | o g5535n  0:Devre digi oh x
Fos.16 | Birikimli calisma siresi 0~65535h  O:Devre disi oh x
ayari
- 0: Devre disi
F05.17 Fren kontrol segimi 1 Etkin 0 X
F05.18 Fren agilma frekansi Kapali frekans ~30.00Hz 2.50Hz x
F05.19 Fren agik akimi 0.0~200.0% 0.0% A
F05.20 Fren agik bekleme stresi 0.00~10.00s 0.00s x
F05.21 Fren acik galisma sturesi 0.00~10.00s 0.50s x
F05.22 Fren kapali frekansi 0.00Hz~agIk frekans 2.00Hz x
F05.23 Fren kapanis bekleme sturesi | 0.00~10.00s 0.00s x
Fos24 | Fren kapatma calisma 0.00~10.00s 0.50s x
siiresi
Grup F06 Analog ve Puls Girisi
Fos.00 | A1 edrisinin minimum girisi | 0,0 ~ biikilme noktasinin girisi1 1.0% A
) Al1 egrisinin )
'nin minimum girisine
F06.01 karsilik gelen degeri -100.0~100.0% 0.0% A
ayarlayin.
Al1 egrisi
F06.02 Al1 egrisinin bikilme Al1 egrisinin minimum girigi~Girig 100.0% A
’ noktasi 1'in girisi Al1 egrisinin 2 numarali bikilme '
noktasinin
Karsilik gelen degeri ayarla
F06.03 | Al1 egrisinin biikiilme -100.0~100.0% 100.0% A
noktasi 1'in girisine
Al egrisinin bikiilme Egrinin bikilme noktasi 1'in girigi .
gl noktasi 2'nin girisi Al1 ~ Al1 egrisinin maksimum girigi 100.0% A
Bikilme girisine karsilk
F06.05 gelen degeri ayarlayin -100.0~100.0% 100.0% A
Al1 egrisinin 2. noktasi
Al1 egrisinin maksimum Egrinin bukulme noktasi 2'nin girisi .
F06.06 girisi Al1~%100.0 100.0% A
'nin maksimum girisine
F06.07 karsihk gelen degeri -100.0~100.0% 100.0% A
ayarlayin.
Al1 egrisi
Fos.og | A2 edrisinin minimum girisi | 0,0 ~ biikiilme noktasinin girisi1 1.0% A
) Al2 egrisi )
Al2 egrisinin minimum
F06.09 | girisine karsilik gelen ayar -100.0~100.0% 0.0%
degeri
Fo6.10 | Al2 egrisinin bikilme Al1 egrisinin minimum girisi~Giris 100.0%
: noktasi 1'in girisi Al2 egrisinin 2 numarali bikilme ’
noktasinin
Karsilik gelen degeri ayarla
F06.11 Al2 egrisinin blkilme -100.0~100.0% 100.0%
noktasi 1'in girisine
A2 egrisinin blkilme Egrinin bukulme noktasi 1'in girigi )
FOB.12 | |\ oktasi 2'in girigi AI2~AI2 egrisinin maksimum girisi 100.0%
Bukulme girisine karsilik
F06.13 gelen degeri ayarlayin -100.0~100.0% 100.0%
Al2 egrisinin 2. noktasi
Al2 egrisinin maksimum Egrinin A bikilme noktasinin girigi .
FOB.14 | girisi A12~%100,0 100.0%
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-44 -

Karsilik gelen deg@eri ayarla
F06.15 Al2 egrisinin -100.0~100.0% 100.0% A
maksimum girisine
Fos.16 | A3 edrisinin minimum girisi | 0,0 ~ biikilme noktasinin girisi1 0.0% A
) AI3 egrisinin )
'nin minimum girisine
F06.17 karsilik gelen degeri -100.0~100.0% -100.0% A
ayarlayin.
Al3 egrisi
Fos.1g | A3 edrisinin bikilme Al1 egrisinin minimum girigi~Girig 25.0% A
: noktasi 1'in girisi AlI3 egrisinin 2 numaral bikilme ’
noktasinin
Bukulme girisine karsilik
F06.19 gelen degeri ayarlayin -100.0~100.0% -50.0% A
AlI3 egrisinin 1. noktasi
Al3 egrisinin bikilme Egrinin biikilme noktasi 1'in girisi .
F06.20 | |\ oktasi 2in girisi AI3~AIi3 egrisinin maksimum girisi 75.0% A
Al3 egrisinin bikilme
F06.21 noktasi 2 girigine karsilik -100.0~100.0% 25.0% A
gelen degeri ayarlayin
AI3 egrisinin maksimum Egrinin A bikulme noktasinin girisi )
F06.22 girisi AI3~%100.0 100.0% A
Al3 egrisinin maksimum
F06.23 girisine karsilik gelen ayar -100.0~100.0% 100.0% A
degeri
Fog.24 | Edritus takimi 0.0~Maksimum egri girisi 0.5% A
’ potansiyometresinin tus takimi potansiyometresi
minimum girisi
Egri tus takiminin
minimum girisine karsilk R ~ o,
F06.25 gelen degeri ayarlayn 100.0~100.0% 0.0% A
potansiyometre
Egri tus takimi Minimum egri tug takimi girigi o
F06.26 potansiyometresinin potansiyometre~100.0 99.9% A
maksimum girisi
Egri tus takiminin
maksimum girisine karsilik R ~ o,
F06.27 gelen ayar degeri 100.0~100.0% 100.0% A
potansiyometre
F06.28 | Al1 terminal filtreleme siiresi 0.000~10.000s 0.100s A
F06.29 | Al2 terminal filtreleme siresi 0.000~10.000s 0.100s A
F06.30 | AI3 terminal filtreleme siresi 0.000~10.000s 0.100s A
Fog31 | rustakmi 0.000~10.000s 0100s | &
potansiyometresi
filtreleme siiresi
F06.32 Minimum HI egrisi girigi 0,00 kHz~Maksimum egri girigi 0.00kHz A
HI
HI egrisinin minimum
F06.33 girigine karsilik gelen -100.0~100.0% 0.0% A
degeri ayarlayin
Maksimum Hl egrisi girisi Minimum HI~ egrisi girisi 50.00kH
F06.34 100.00kHz z a
Karsilik gelen degeri ayarla
F06.35 HI egrisinin maksimum -100.0~100.0% 100.0% A
girigine
F06.36 HI terminali filtreleme stiresi | 0.000~10.000s 0.100s A
Grup FO07 Analog ve Puls Gikisi
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F07.00 | AOT gikis fonksiyonu 00: Cikis yok 1 x
F07.01 AO2 cikis fonksiyonu 01: Cikis frekansi 2 x
02: Komut frekansi
03: Cikis akimi
04: Cikis gerilimi
05: Cikis gucu
06: Bara gerilimi
07: +10V
F07.02 Y2/HO ¢ikis fonksiyonu 08: tus takimi potansiyometresi 3 N
' (HO olarak kullanildiginda) 09: Al
10: AI2
11: AI3
12: HI
13: Cikis torku
14: Ao iletigimi verildi 1
15: Ao iletigimi verildi 2
F07.03 AO1 ofset -100.0~100.0% 0.0% A
F07.04 AO1 kazang -2.000~2.000 1.000 A
F07.05 AO1 filtreleme suresi 0.000~10.000s 0.000s A
F07.06 AO2 ofseti -100.0~100.0% 0.00% A
F07.07 AO2 kazanimi -2.000~2.000 1.000 A
F07.08 AO2 filtreleme suresi 0.000~10.000s 0.000s A
F07.09 HO maksimum g¢ikis darbe 0.01~100.00kHz 50.00kH A
frekansi z
F07.10 HO cikis filtreleme siiresi 0.000~10.000s 0.010s A
Grup F08 Motor 1 Parametreleri
0: Ug fazli asenkron motorlar
1: Senkron motorlar
. _ 2: Tek fazli asenkron
F08.00 Motor 1 tip segimi motorlar (Kapasiteyi kaldir) 0 *
3: Tek fazl asenkron motorlar (
Cikarmaya gerek yok
kapasite)
F08.01 | Motorun gii degeri 1 0.1~1000.0kW Model x
taniml
F08.02 Motorun anma gerilimi 1 60~660V Model x
taniml
F08.03 Motorun nominal akimi 1 0.1~1500.0A Model x
taniml
F08.04 Motorun nominal 20.00~Fmax Model %
frekansi 1 tanimli
F08.05 | Motorun nominal hizi 1 1~30000 Model x
taniml
F08.08 Stator direnci R1 0.001~65.535Q Model x
asenkron motor 1 tanimlanmi
S
F08.09 /-\senkron motorun rotor 0.001~65.535Q Model <
direnci R2 1 tanimh
F08.10 Asenkron rpotor 1'in 0.01~655.35mH Model x
kacak enduktansi L1 tanimh
F08.11 Ase_r)kron motor 1'in karsilikli 0.1~6553.5mH Model x
endiktansi L2 tanimh
F08.12 A__sen_!(ron motorun 0.1~1500.0A Model %
yiksiiz akimi 1 tanimh
F08.13 Asenkron motor 1'in alan 0.0~100.0 87% <
zayiflatma katsayisi 1
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F08.14 Asenkron motor 1'in alan 0.0~100.0 75%
) zayiflatma katsayisi 2
F08.15 Asenkron motor 1'in alan 0.0~100.0 70%
) zayiflatma katsayisi 3
F08.16 S_enkrgn motorun stator 0.001~65.535Q Model
direnci tanimh
FO8.17 Senkron motorun dogrudan 0.01~655.35mH Model
’ eksen endiiktansi ) ) tanimli
F08.18 Senkron motorun dortli 0.01~655.35mH Model
) eksen endiiktansi tanimh
F08.19 | Senkron motorun geri EMF'si | 0~65535V Model
tanimh
F08.20 Sgl';‘l’de”” montaj 0.0~359.9° 0.0°
F08.21 Motorun kutup numarasi 0~1000 4
F08.22 Baslangigta kodlayici orijinini | 0: Bulunamadi 1
) bulma 1: Bulun
0: Otomatik ayarlama yok
F08.30 Motor 1'in otomatik 1: Motorun statik otomatik ayarlanmasi | 0
ayarlanmasi 2: Motorun doner otomatik ayarlanmasi
Grup F09 Motor 1'in V/f Kontrol Parametreleri
00: Dogrusal Vi
01: Cok asamal V/f
02:1.2. glig VIF
03:1.4. gli¢ VIF
04:1.6. gli¢ V/F
05:1.8 guig V/IF
F09.00 | V/fegriayan 06: 2.0. gl VIF 0
07: V/F tam ayirma
08: V/F yari ayirma
09: 1.2 glig ters egrisi VIF
10: 1,4 gug ters egrisi VIF
11: 1,6 gug ters egrisi VIF
12: 1,8 gug ters egrisi V/IF
13: 2.0 gug ters egrisi V/IF
F09.01 Tork artigi 0.1%-30.0% 0.0% (sabit tork artisi) 0.0%
F09.02 1::;3;‘5'“'" kesme 0.00~Fmax 50.00Hz
F09.03 ﬁ,‘.(c;:k1 ;1oktall V/F frekansi 0.00~F09.05 0.00Hz
F09.04 (Q\)ﬁ]l; noktal V/F gerilimi 1 0.0~100.0 5.0%
F09.05 (gli:c;; noktal V/F frekansi 2 F09.03~F09.05 5.00Hz
F09.06 %\)/c;k) noktall V/F gerilimi 2 0.0~100.0 14.0% A
F09.07 (([J:osl; noktali V/F frekansi 3 F09.05~F09.09 25.00Hz A
F09.08 g/%k) noktal VIF gerilimi 3| 9. 0~100.0 50.0% | a
F09.09 g:% noktah V/F frekansi 4 F09.07 ~ nominal motor frekansi 50.00Hz A
F09.10 3/3'3 noklali V/F gerilimi4 | 00~1000  Ue=%1000 100.0% | A
F09.11 V/F kayma telafisi kazanci 0.0~300.0% 80.0% A
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Fog.2 | Stator voltagedrop 0.0~200.0% 1000% | &
kompanzasyon kazanci
F09.13 Uyarma gliglendirme kazanci | 0.0~200.0% 100.0% A
F09.14 Salinim Bastirma 0.0~300.0% 100.0% A
0: Dijital ayar (F09.16)
1: tus takimi potansiyometresi
2: Al1
Fog.15 | V/Faynmiicin gerilim 3: Goklu referans 0 N
kaynagi 4: Darbe ayari (DI7/HI)
5: PID
6: Al2
7: AI3
F09.16 ;/}/Il;el\yrlml igin voltaj dijital 0V ila nominal motor gerilimi 0.0% A
VIE " 0.0~6000.0s
ayriminin gerilim Bu, asagidakiler icin zamani gosterir
F09.17 . P 0.1s A
ylkselme siiresi geriliminin 0 V'tan nominal Motor
gerilimine ylkselmesi.
Foo.1g | YVFaltindalQ F09.19~3000ms 500ms x
filtreleme siresi 0,5Hz
F09.19 \(VF 2Hz u§er|n.de 1Q 1ms~F09.18 100ms %
filtreleme siresi
F09.20 lleri tork diizeltmesi 0.0~5.0% 0.0% A
F09.21 Ters tork dlzeltmesi 0.0~5.0% 1.0% A
PMSM hizlanma akimi
F09.22 | kompanzasyon ayari 0.0~200.0% 0.0% A
PMSM kompanzasyon
F09.23 | siiresi hizlanmadan sonra 0.0~100.0s 2.0s A
azaldi
PMSM ID akim degeri
F09.24 asagidakilerden sonra 0.0~200.0% 0.0% A
korunacaktir
hizlaniyor.
Grup F10 Motor 1'in Vektor Kontrol Parametreleri
s hiz k IG
F10.00 | Hizftork kontroli 0: hiz kontrolt 0 x
1: tork kontrolu
F10.01 ASR disik hiz oransal 0.0~100.0 15.0 A
kazanci Kp1
Fro.02 | ASRdustk izl 0.001~30.000s 0050s | A
entegrasyon siresi
Ti1
F10.03 | ASR 0.00~F10.06 500Hz | a
anahtarlama
frekansi 1
F10.04 ASR yliksek hizli oransal 1~100.0 100 A
kazang Kp2
F1005 | ASRytksekhizh 0.001~30.000s 0.100s
entegrasyon suresi
Ti2
F1006 | ASR F10.03~Fmax 10.00Hz
anahtarlama
frekansi 2
F10.07 ASR giris filtreleme siresi 0.0~500.0ms 3.0ms
F10.08 ASR cikis filtreleme slresi 0.0~500.0ms 0.0ms
F10.09 Vektor kontroli kayma 50~200% 100%
kazanci
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Hizda tork Gst sinirinin dijital
F10.10 ayari 80.0~200.0% 165.0%
kontrol modu
F10.11 Uyarma ayari oransal 0.00~10.00 0.50
kazang Kp1
F10.12 Uyarma ayarl integral 0.0~3000.0ms 100 ms
kazanci Ti1
F10.13 Tork ayari oransal kazang 0.00~10.00 0.50
Kp2
F10.14 | Torkayan integral 0.0~3000.0ms 10.0 ms
kazanci Ti2
F10.15 Uyarma kazang katsayisi 50.0~200% 100%
0: F10.17 tarafindan ayarlanir
1: Tus takimi potansiyometresi
. 2: Al
F10.16 Tork kontroll altinda tork - 0
. ayar kaynag 3. A2
4: AI3
5: Nabiz ayari (DI7/HI)
6: lletisim ayari
F10.17 Dijital tork ayari -200.0~200.0% 50.0%
F10.18 Tork kontro[u gltlnda ileri 0.00~Fmax 50.00Hz
hiz sinir degeri
F10.19 Tork kontro[u gltlnda ters 0,00~ Fmax 50.00Hz
hiz sinir degeri
F10.20 Tork hizlanma stresini 0.0~6000.0s 0.0s
ayarlayin
F10.21 Tork yavaglama stresini 0.0~6000.0s 0.0s
ayarlayin
Flo.22 | Statik strtinme torku 0.0~100.0% 5.00%
kompanzasyonu
F10.23 Statl!( slrtinme frekans 0.00~20.00Hz 1.00Hz
araligi
F10.24 Kayar sirtiinme torku telafisi 0.0~100.0% 1.0%
0: Optimizasyon yontemi 1
F10.25 SVC optimizasyon yéntemi 1: Optimizasyon yéntemi 2 1
2: Optimizasyon yontemi 3
0: F10.18 ve F10.19 tarafindan
ayarlanir
Tork kontrolii altinda 1: Tug takimi potansiyometresi
F10.26 ) N " 0
maksimum frekans kaynagi 2: A
3: A2
4: AI3
5: Nabiz ayari (DI7/HI)
F10.27 :ll(\fﬁ:vl Baslangi¢ uyarma 0.0~150.0% 50%
PMSM aki zayiflatma 0: Gegersiz
F10.28 kontrolii 1: Gegerli 1
F10.29 PM_$M aki zayiflama 70.0~100.0% 95%
gerilimi
F10.30 PMSM r aki zayiflatma 0.0~500.0% 30.0% A
kazanci Kp
Fl0.31 | PMSMaki zayflama 0.00~60.00s 0508 A
integrali Ti
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PMSM aki zayiflama

F10.32 0.0~200.0% 100.0% A
siniri
F10.33 P_I_VISM uyarma akimi frekansil 40 34~600.00Hz 15.00Hz A
ylksek noktasi
F10.34 P_I_\/I%M uyarma akimi frekansi| 4 0y10.33 10.00Hz A
disuk noktasi
F10.35 | "MSMuyarma akimi 0.0~10.0s 1.0s A
dénlisim gecikmesi
Fl03s | PMSM hiz tahmini Kp 0.00~10.00 2.00 A
F10.37 ?iMSM hiz tahmini 0.1~1000.0ms 20.0 ms A
Grup F11 Koruma Parametreleri
0: Akim siniri devre disl
F11.00 Akim limit kontroli 1: Akim sinirlama modu 1 2 x
2: Akim sinirlama modu 2
F11.01 Akim limiti 100.0~200.0% 150.0% x
Frekans azaliyor
F11.02 | zaman (sabit hizl 0.0~6000.0s 5.0s A
calismada limit akim)
F11.03 Akim sinirlama modu 2 oranti 0.1~100.0% 3.0% A
kazanci
Akim sinirlama modu 2 .
F11.04 integral zaman 0.00~10.00s 10.00s A
0: Asiri gerilim durdurma devre disi
F11.05 Asirt Gerilim Durdurma 1: Asiri gerilim durma modu 1 1 x
Kontroll 2: Asiri gerilim durma modu 2
F11.06 Asir gerilim durma gerilimi 600~800V 730V x
Asiri Gerilim Durmasi ~ 0,
iy Mod 2 Oran Kazanci 0.0~100.0% 50.0% A
F11.08 Asiri gerilim durma modu 2 0.00~50.00Hz 5.00Hz %
frekans siniri
Birimin yeri: Bus dusUk voltaji
0: Hata bildirildi ve sahil durdurulacak
1: Durdurma moduna gére durdurma
2: Ariza bildirildi ancak galismaya
devam ediyor
3: Ariza korumasi devre digi
Onuncu basamak :Gug giris fazi
F11.10 | Koruma eylemi 1 Ka);b' (Err09) (Unite ile ayni 03330 x
yer
Yiizler basamagi :Gug ¢ikisi faz
kaybi (Err10) (Unite ile ayni
yer)
Binler basamagi: Motor agir yuki
(Err11) (Unitenin yeri ile ayni)
On binler basamagi:invertér
asin yuk(Err11)(Unitenin yeri ile ayni)
Harici ekipman arizasi (Errl3)
F11.11 Koruma eylemi 2 0: Hata bildirildi ve sahil durdurulacak 00000 %

1: Durdurma moduna gére durdurma

2: Ariza bildirildi ancak galismaya
devam ediyor

On basamakli: EEPROM
okumalyazma hatasi (Err15)
(Unitenin yeri ile ayni)
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Yuzler basamagi: lletisim
fazla mesai hatasi (Err18) (Birimin
yeri ile ayni)

Binler basamagi: PID geri besleme
kaybi (Err19) (Birimin yeri ile ayni)

On binler basamagi: Surekli
g_e}ll§ma slresine ulasildi (Err20)
(Unitenin yeri ile ayni)

F11.12

Koruma eylemi 3

Birimin yeri: Modul sicakhigi
algilama baglanti kesilmesi (Err24)

0: Hata bildirildi ve sahil durdurulacak

1: Durdurma moduna gore durdurma

2: Ariza bildirildi ancak galismaya
devam ediyor

Onluk basamak: Yk 0 oluyor (Err25)
(Birimin yeri ile ayni)

00030

F11.14

Ariza durumunda
calismaya devam etmek
icin frekans segimi

0: Mevcut galisma frekansi

1: Frekansi ayarlayin

2: Frekans Ust sinir

3: Frekans alt siniri

4: Anormallik Gzerine yedekleme
frekansi

F11.15

Anormallik durumunda
yedekleme sikhigi

0.00~Fmax

0.00Hz

F11.17

Motor asiri ylik koruma suresi

30.0~300.0s

60.0s

F11.18

Asiri yik alarmi

Birimin yeri: algilama segenegi:
0: Her zaman tespit et
1: Yalnizca sabit hizda algilama

Onluk basamak : karsilastirilan
nesne 0: Motorun nominal
akimi

1: Sirtictiiniin nominal akimi

Yuzler basamagi: Hata raporlandi
0:Hata raporlanmadi
1:Ariza bildirildi

Binler basamagi: asiri ylik alarmi
verildiginde yavaslama olup
olmayacagi

0: Yavaslama yok

1: Yavaglama

On binlik yer: Asiri yik seviyesi
modunu ayarlayin

0:F11.19 ayarlandi

1:F11.19* VP

2:F11.19 * Al1

3:F11.19 * AI2

4:F11.19 * AI3

00010

F11.19

Asiri yik alarm esigi

20.0~200.0%

130.0%

F11.20

Asirt yik alarminin
etkinlesme siiresi
esik degerin agiimasi

0.1~60.0s

5.0s

F11.21

inverter asiri 1sinma uyari
esigi

50 ~ asiri 1sinma Sicakligi

Model
tanimh

F11.22

YUk kaybi algilama
seviyesi

5.0~100.0%

20.0%

F11.23

Yk kaybinin algilanma
slresi

0.1~60.0s

5.0s
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Anlik elektrik kesintisinde 0: Devre digl
F11.24 eylem segcimi 1: Yavaglama 0 x
2: Bara gerilimi sabit kontroli
Anlik gl kesintisinde
F11.25 | yavaslama siiresi 0.0~6000.0s 5.0s A
I 0: Devre disi
F11.26 Hizli akim limiti 1 Etkin 0 x
F11.27 Otomatik agma 0~20 0 %
(ariza) sifilama
sireleri
F11.28 | Otomatik agma (ariza) 0.1~100.0s 10s x
sifirlama araligi
F11.29 Ariza otomatik sifirlama 0: Harekete gecmiyor 0 N
i sirasinda DO eylemi 1: Harekete Gegin
F11.30 gg:::frglu@ kapali bara 60,0 ~ Geri kazanim gerilimi 80.0% A
F11.31 'g“;‘:_'l'frg,“@ kapatma kurtarma | ;¢ kapatma gerilimi ~%100,0 85.0% A
ilimi
F1132 | Anik gic kapali voltaj 0.01~10.00s 0.10s A
algilama siresi
Fi133 | Anikglckapali Kp 0.1~100.0% 400% | a
Anlik gii¢ kapatma 0.00~10.00s (0,00: Entegrasyon
F11.34 entegrasyon suresi Ti ge(;ersiz) 0.10s A
0:Yok
Motor sicaklik sensori tipi 1:PT100
F11.35 2:PT1000 0 *
3:KTY84
F11.36 Motor sicaklik §eqsérﬂnﬂn -100~100°C 0 A
sifir sapma degeri
F11.37 Ayrilmig
F11.38 M(?EQr sicakhgr uyari eylem 0~200°C 90°C A
esigi
Motor sicaklik
F11.39 koruma eylemi 0~200°C 110°C A
esik
Grup F12: Coklu Referans ve Basit PLC Fonksiyonu
F12.00 Referans 0 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.01 Referans 1 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.02 Referans 2 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.03 Referans 3 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.04 Referans 4 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.05 Referans 5 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.06 Referans 6 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.07 Referans 7 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.08 Referans 8 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.09 Referans 9 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.10 Referans 10 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.11 Referans 11 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.12 Referans 12 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.13 Referans 13 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.14 Referans 14 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.15 Referans 15 -100.0~100.0% 0.0% A
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—I F12.16 | Referans 0 kaynagi | 0: Dijital ayar (F12.00) [0
1: tus takimi potansiyometresi
2: Al
3: Proses PID cikis!
4: X7/HI darbe girisi
5: Al2
6: Al3
Birimin yeri: PLC ¢alisma modu
0: Tek bir déngliden sonra dur
1: Tek bir gevrimden sonra son
frekansla calismaya devam eder
2: Donguleri tekrarlayin
On yil: baglatma modu
0: Durdurma (veya hata) adimindan
itibaren ¢alismaya devam eder
1: ilk adimdan itibaren cahistir "gok
; Wi adimli frekans 0"
F12.17 E:,S(;LPLC nin galisma 2: Sekizinci adim "gok adimli 0000 x
frekans 8 "den calistirin
3: On besinci adimdan itibaren
calistinin "gok adimli frekans
15"
Yuzlerce yer: gug kaybi
hafizasi
0: Gu¢ kaybinda bellek devre disi
1: Glg kaybinda bellek etkin
Binlik yer: basit PLC c¢alisma siresi
birimi
0: Saniye (s)
1: Dakika (min)
F12.18 Adim 0'in galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.19 Adim 1'in galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.20 Adim 2'nin galisma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.21 Adim 3'Un galigma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.22 Adim 4'in galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.23 Adim 5'in galisma sliresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.24 Adim 6'nin galisma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.25 Adim 7'nin calisma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.26 Adim 8'in calisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.27 Adim 9'un galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.28 Adim 10'un calisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.29 Adim 11'in calisma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.30 Adim 12'nin ¢aligma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.31 Adim 13'Un galigma sliresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.32 Adim 14'lin ¢alisma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.33 Adim 15'in galisma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
Basit PLC'nin
F12.34 hizlanma/yavaglama siresi 0~3 0 A
referans 0
Basit PLC referansinin
F12.35 | hizlanmalyavaglama siiresi 1 | 0~3 0 A
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Basit PLC referansinin
F12.36

hizlanmalyavaglama siiresi 2 | 0~3

0

A

F12.37 Hizlanma/yavaglama

0

A

basit PLC
referansinin zamani
3

Hizlanmalyavasglama
basit PLC
referansinin zamani
4

F12.38

Hizlanma/yavaslama
basit PLC
referansinin zamani
5

F12.39

Basit PLC'nin
hizlanmal/yavaslama suresi
referans 6

F12.40

0~3

Basit PLC'nin
hizlanmalyavaslama suresi
referans 7

F12.41

0~3

Hizlanmalyavaslama
basit PLC
referansinin zamani
8

F12.42

Hizlanmalyavaslama
basit PLC
referansinin zamani
9

F12.43

0~3

Basit PLC'nin
hizlanmalyavaglama suresi
referans 10

F12.44

Basit PLC'nin
hizlanmalyavaglama suresi
referans 11

F12.45

Basit PLC referansinin

F12.46 hizlanmalyavaslama suresi 12

0~3

Basit PLC referansinin

F12.47 hizlanma/yavaslama siresi 13

0~3

Hizlanmalyavaglama
basit PLC
referansinin zamani
14

F12.48

Hizlanmalyavaslama
basit PLC
referansinin zamani
15

F12.49

0~3

Coklu referansin
F12.50

Birimin rakami: Gl¢ kapatildiginda
eylem segimi

0:Gug kapatildiginda sifirlama 1:Gii¢
kapatildiginda tutma

YUKARI/ASAGI
fonksiyon segimi

Onluk basamak: negatife
disarulip
dlsurtlemeyecegini segin
0:Devre disi birak
1:Etkinlestir

00
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oklu referansin N o f
F1251 | Yo e OS] iz 0,0~100.,0 (%0,0Gegersiz) 0.0% A
Grup F13 Proses PID
0: F13.01 dijital ayan
1: tug takimi potansiyometresi
2: Al
F13.00 | PID ayan 3: lletisim 0 x
4: Coklu Referans
5: DI7/HI darbe girisi
6: Al2
7: AI3
F13.01 PID dijital ayari 0.0~100.0% 50.0% A
0: Al
1: Al2
2: lletisim
3: Al1+AI2
F13.02 PID geri bildirimi 4: AI1-AI2 0 x
5: Maks{Al1, Al2}
6: Min{Al1, Al2}
7: DI7/HI darbe girigi
8: Al3
F13.03 PID ayari geri besleme 0.0~6000.0 100.0 A
araligi
F13.04 | PID eylem yoni (1); izrr'seé')'ﬁgn 0 x
F1305 | PIDayannin 0.000~10.000s 0.000s A
filtreleme suresi
F13.06 PID geri beﬁlem.esmln 0.000~10.000s 0.000s A
filtreleme suresi
F13.07 | PIDgkisinin 0.000~10.000s 0.000s A
filtreleme suresi
F13.08 Oransal kazang Kp1 0.0~100.0 1.0 A
F13.09 Entegrasyon siresi Ti1 0.01~10.00s 0.10s A
F13.10 Diferansiyel zaman Td1 0.000~10.000s 0.000s A
F13.11 Oransal kazang Kp2 0.0~100.0 1.0 A
F13.12 Entegrasyon siresi Ti2 0.01~10.00s 0.10s A
F13.13 Diferansiyel zaman Td2 0.000~10.000s 0.000s A
0: Anahtar yok, Kp1, Ti1 ve Td1
parametreleri tarafindan belirlenir
F13.14 PID parametre anahtari 1: Girig ofseti temelinde otomatik gegis | 0 x
2: Terminal tarafindan anahtarlanir
F13.15 PID parametresi gegis 0.0~100.0% 20.0% x
sapmasi 1
F13.16 | PID parametresi gecis 0.0~100.0% 80.0% x
sapmasi 2
F13.17 PID ofset limiti 0.0~100.0% 0.0% x
Birim rakami (Durdurulup
durdurulmayacagi
cikis limite ulastiginda integral galisma)
F1318 | PID integral ézellii 0: Integral islemine devam et 00 x
1: Integral ¢alismayi durdur
Onluk basamak (Integral ayrilmis)
0: Gegersiz
1: Gegerli
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F13.19 PID diferansiyel limiti 0.0~100.0% 0.5% x
F13.20 PID baslangi¢ degeri 0.0~100.0% 0.0% x
F1321 | FIDbaslangic 0.0~6000.0s 0.0s x
degerinin tutma
suresi
. PID c¢ikis frekansi alt sinirt ~ % 100.0
F13.22 PID cikis frekans Gst siniri (% 100.0 agagidakilere karsilik gelir 100.0% x
maksimum frekans )
F13.23 PID ¢ikis frekansi alt limiti -100,0 ~ PID gikis frekansi 0.0% N
alt sinir
Asagi siniri
itz PlsD%eri besleme kaybi 0.1~100.0% 0.0% X
0.0%: Geri bildirim kaybi
degerlendirilmiyor
PID geri besleme
F13.25 kaybinin alt siniri igin 0.0~30.0s 1.0s x
algilama suresi
Birim rakami: Durdugunda PID ¢alisma
secimi
0:Durdugunda galigtirma
1:Durdugunda calistir
Onluk basamak: ¢ikis, ¢ikis frekansi
ile sinirhidir
0:Sinirh
degil 1:sinirh
Yizler basamagi: PID'nin verilen
F13.26 PID calisma segimi YUKARI/ASAGI dijitali 00000 x
0:Gug kapaliyken sifir siime 1:Glg¢
kapaliyken tutma
Thousand'in yeri: PID geri besleme
kaybi algilama modu
0:Durdugunda algilama yok
1:Durdugunda algilama yap
On binlik yer: PID geri besleme kaybi
oldugunda eylem
0:Ariza bildir
1:Durmak igin
rampa
F1a27 | Jorien o0 diltalinin 0,0~100,0 (%0,0 Gegersiz) 0.0% A
Yukari limit 0.1~100.0% o
FilsiZe PID geri besleme kaybi 0.0%: Geri bildirim kaybini 100.0% *
degerlendirmiyor
icin algilama suresi
F13.29 PID geri besleme kaybinin 0.0~30.0s 1.0s x
st siniri
0:F13.22
1:F13.22* klavye potansiyometresi
PID Ust limit kaynak segimi 2:F13.22*Al1
F13.30 3:F13.22°A12 0 *
4:F13.22 * HI (darbe girisi) 5:F13.22*Al3|
0:F13.23
1:F13.23* klavye potansiyometresi
PID alt limit kaynak segimi 2:F13.23*Al1
F13.31 Y 3:F13.23*A12 0 *
4:F13.23 * HI (darbe girisi) 5:F13.23*Al3|
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Grup F14: Salinim Frekansi, Sabit Uzunluk, Uyandirma ve Sayim
0: Ayar frekansina gére
F14.00 Salinim frekansi ayar modu ' _ 0
1: Maksimum frekansa gore
F1401 | Salinim frekansi 0.0~100.0% 0.0%
genligi
F14.02 AtIaT? frekansi 0.0~50.0% 0.0%
genligi
F14.03 Szflmlrn frekansinin Yikselme 0.0~6000.0s 5.0s
Siresi
F14.04 Séllnlr'n frekansinin Digme 0.0~6000.0s 50s
Siresi
F14.05 Uzunluk ayarla 0m~65535m 1000m
F14.06 Metre basina darbe sayisi 0.1~6553.5 100.0 N
Birimin yeri: uzunluk ulastiginda dur
0: Durmuyor
1: Durdur
Uzunluk ulastiginda komut On'un yeri: uzunluk hesaplama
F14.07 sU9 yontemi 00 x
0: darbe darbe
1: Referans maksimum frekans 2:
Ai1 kanalina bakin
3: Al2 kanalina bakin 4:
Al3 kanalina bakin
F14.08 Sayim degerini ayarla 1~65535 1000 x
F14.09 Belirlenmis sayim degeri 1~65535 1000 x
F14.10 | Uyanma frekansi E;;exketSiZ frekans (F14.12)~ 0.00Hz A
F14.11 Uyanma gecikme slresi 0.0~6000.0s 0.0s A
F14.12 Hareketsiz frekans 0.00~Uyanma frekansi 0.00Hz A
F14.13 Hareketsiz gecikme stresi 0.0~6000.0s 0.0s A
0: Frek:
F14.14 Uyandirma modu segimi - rekans 0 x
1: Basing
0: Frek:
F14.15 Dormansi modu secimi - rekans 0 x
1: Basing
Unitenin yeri: basing geri besleme
kanali
0: Al1
1: A2
2: DI7/HI darbe girisi 3:
F14.16 Gerilim geri besleme kaynagdi | Al3 00 x
On'un yeri: Dormansi modu 0:
Yiiksek basingta dormansi ve disik
basingta uyanma 1: Disulk basingta
dormansi ve
yuksek basingta uyanmak
F14.17 Uyandirma basinci 0,0 ~ Dinlenme basinci 10.0% A
F14.18 Dormansi basinci Uyandirma basinci ~%100,0 50.0% A
Grup F15: lletisim Parametreleri
0: 4800bps
1: 9600bps
F15.00 | Baud hizi 2: 19200bps 1 x
3: 38400bps
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4:57600bps
5: 115200bps

Kontrol yok, RTU icin veri formati (1-8-
N-2)

1: Gift eslik kontroll, RTU igin veri
F15.01 Veri formati formati (1-8-E-1) 0 x
2: Tek Parite kontrolii, RTU igin
veri formati (1-8-0-1)

3: Kontrol yok, RTU igin veri formati
(1-8-N-1)

F15.02 Yerel adres 1~2470 : Yayin adresi 1 x

F15.03 lletisim zaman agimi 0.0~60.0s 0.0s x

F15.04 Yanit siresi gecikmesi 0~200ms 1ms x

F15.05 Efendi-kole 0: Invertor slave'dir 0 x

lletisim Modu . Invertér master'dir

o| =

Veri Gonderen Ana : Frekansi ayarla

Flaee lletisim : Mevcut galisma frekansi 0 *

F1507 | lletisim hatasi oldugunda ~ Geri doniis yok

: Pozitif ve negatif
: Mutlak deger

1
0

mesaj donlsu 1: Donusg
0
1

F15.08 U grubu donus degeri

Grup F16 Tuslari ve Tus Takimi Parametrelerinin Goriintiilenmesi

0: Islev yok
1: Jog
F16.00 MF K tus ayar 2: lleri/geri gegis 1 x
3: Komut kaynaklarini kaydirarak
calistirin

4: Jog geri

Birim rakami: STOP/RESET tusunun
fonksiyon segimi

0: STOP/RESET tusunun durdurma
islevi yalnizca klavye calisma
modunda gegerlidir

1: STOP/RES tusunun durdurma
islevi herhangi bir calisma modunda
Klavye islem ekrani gecerlidir

On basamakli: Hiz gostergesi (U00.05

)

0: Gergek hiza gore

1: Frekansi hiz katsayisi ile carpin
(F16.11)

Yizler basamagi: Ondalik
basamak 0: Ondalik basamak yok
1: Bir ondalik basamak 2:

Iki ondalik basamak 3:

Ug ondalik basamak

F16.01

001 x

0: Kilitli degil
1: Tam kilitli

2: RUN, STOP/RST disinda kilitli tuslar
F16.02 Anahtarlar kilitli segenegi 0 x

3: STOP/RST disinda kilitli tuglar

4: >> diginda kilitli anahtarlar

LED gorintileniyor - - !
F16.03 parametreler ayar 1 calisma Ear;ﬁl((Ugoeoli.go U00.99:2

durumunda
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LED gérintilenen N - !
F16.04 parametreler ayar 2 agik 0 99(U00.'00 U00.99:a 6 A
calisma durumu kargilik gelir)
LED, ¢alisma durumunda 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.05 p?rat\mgtre ayari 3'U karsilik gelir) 3 A
gosterir
LED, ¢alisma durumundaki 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.06 4"pz:ra_metre ayarini karsilik gelir) 2 A
gosterir
LED gériinttileniyor 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.07 Durdurma durumunda karsilik gelir) 1 A
parametre ayari 1
LED gorintileniyor 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.08 Durdurma durumunda Karsilik gelir) 6 A
parametre ayari 2
LED gosterilen 0~99(karsilik gelen U00.00~
Fise parametreler ayar 3 agik U00.99) 15 A
durma durumu
Durdurma durumunda LED - - !
F16.10 ile gorunttlenen gar;ﬁ(kugoe?i.r(;o U00.99 16 A
parametreler ayari 4
F16.11 Hiz gosterge katsayisi 0.00~100.00 1.00 A
F16.12 Glg gosterge katsayisi 0.0~300.0% 100.0% JAN
F16.13 gfrgfilésoom arasinda | ))Hz~5,00Hz 0.10Hz A
Grup F17 Kullanici tanimli Ekran Parametreleri
F17.00 Kullanici Tanimh 00.00~49.99 00.03 N
Ekran Parametresi 0
F17.01 Kullanici Tanimh 00.00~49.99 01.01 A
Ekran Parametresi 1
F17.02 ';:E:;‘g;r;i’;';" Ekran 00.00~49.99 01.02 A
Fi7.03 | Kutemc taniml Eican 00.00~49.99 01.08 A
F17.04 ’;:'r':rrr‘]';'rfs’;':‘“ Ekran 00.00~49.99 01.09 A
F17.05 Kullanici Tanimh 00.00~49.99 02.00 A
Ekran Parametresi 5
F17.06 | Ktemc tanmlt Ecan 00.00~49.99 02,01 a
Fi7.07 | Kutemc tanimlt Eiran 00.00~49.99 02.12 A
Fi7.08 | Katemc tanml Ecan 00.00~49.99 03.00 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.09 Ekran Parametresi 9 03.01 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.10 Ekran Parametresi 10 04.00 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.11 Ekran Parametresi 11 04.01 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.12 Ekran Parametresi 12 04.02 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.13 Ekran Parametresi 13 04.03 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.14 Ekran Parametresi 14 05.02 A
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Kullanici Tanimh
00.00~49.99 X
F17.15 Ekran Parametresi 15 08.01 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
FlEl Ekran Parametresi 16 08.02 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
Fira7 Ekran Parametresi 17 08.03 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.18 Ekran Parametresi 18 08.04 A
F17.19 Kullanici Tanimh Ekran 00.00~49.99 08.05 A
Parametre 19
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.20 Ekran Parametresi 20 0830 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
Fi7.21 Ekran Parametresi 21 11.10 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.22 Ekran Parametresi 22 13.00 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.23 Ekran Parametresi 23 13.01 A
Kullanici Tanimli -
F17.24 | £\ ran Parametresi 24 00.00~49.99 1302
Kullanici Tanimli
. 00.00~49.99 .
F17.25 Ekran Parametresi 25 13.08
Kullanici Tanimli
. 00.00~49.99 .
F17.26 Ekran Parametresi 26 13.09
Kullanici Tanimh "
Pl Ekran Parametresi 27 00.00~49.99 00.00
Kullanici Tanimh "
Pl Ekran Parametresi 28 00.00~49.99 00.00
Kullanici Tanimh .
Pl Ekran Parametresi 29 00.00~49.99 00.00
F22Group:Sanal IO
F2200 | SemalVDIT Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
segimi
F22.01 Sangl V_D_I2 . Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
secimi
F2202 | SanalVDI3 . Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
segimi
F2203 | SenalVDi4 Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
segimi
F22.04 Sangl V.D.I5 . Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
secimi
(VDI5, VDI4, VDI3, VDI2, VDI1)
f . 0:VDI'nin gegerliligi virual VDOXx'un
Sanal VDI terminallerinin °
F22.05 gegerli durum ayar modu durumuna baglidir 00000
1:F22.06 fonksiyon kodu
tarafindan ayarlanan VDI'nin
gecerliligi
. (VDI5, VDI4, VDI3, VDI2, VDIL)
Sanal VDI terminal durumu -
F22.06 0: Gegersiz 00000
ayarlar >
1: Gegerli
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