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Onsoz

PV500 6zel invertérler, FR500 vektor kontrol invertdrlerinin temel kontrol aritmetigine dayal olarak, PV
su pompasl! uygulamasinin kontrol gereksinimleri ile birlikte su pompalarinin gli¢ kaynagdi icin gelistirilmistir.
Maksimum gii¢ izleme, zayif igikta uyku, giicli 1sikta uyanma, yliksek su seviyesi uyku, disuk yik 6n uyarisi
ve diger kontrol koruma iglevleri, misterilerin sebeke gli¢ kaynagina gegme gereksinimlerine gére su
pompalarinin normal ¢alismasini saglayabilir.

Sirlcuyl devreye almak igin litfen bu kilavuza bakin, triin bakimi igin FR500 kullanim kilavuzuna bakin.

ONEMLI NOTLAR

@ Urlinlerin ayrintilarini géstermek igin ,  bu kilavuzdaki resimler dis yiizeyli tirinlere dayanmaktadir
muhafaza veya giivenlik kapaginin ¢ikariimasi. Bu driind kullanirken, litfen dis muhafazayi veya
kaplamayi kurallara uygun olarak taktiginizdan ve kilavuz igerigine uygun olarak galistirdiginizdan emin
olun.

@ Bu kilavuzdaki resimler yalnizca gésterim amaglidir ve farkl Uriinlere gore degisiklik gosterebilir
siparis verdiniz.

@ Sirket, GrGnlerin surekli iyilestirilmesine kendini adamistir, Girtin 6zellikleri ylkseltiimeye devam
edecektir, saglanan bilgiler nceden haber veriimeksizin degistirilebilir.
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Boéliim 1 Uriine Genel Bakis

1.1 isim Plakasi

FRECON C€
MODEL : PV500-4T-5.58-H
POWER : 5.5KW P20

INPUT : AC 3PH 380-480 V 14.6A & DC500-700V 20A
OUTPUT : AC 3PH O-Ulnput V 13A 0-600Hz

s/N :|||||||||||l||||||||||I|||||||||||||||||||||
H01180013999900000

FRECON ELECTRIC (SHEN ZHEN) CO.. LTD.

Sekil 1-1 isim Plakasi

Model Talimati
isim plakasindaki model numaralari, ilgili seriyi, uygun giic tipini, giic seviyesini ve diger bilgileri ifade etmek

icin sayilardan, sembollerden ve harflerden olusur.

PV500-4T-2.2B

Products series Number p . —
PV: Solar Pump Inverter L{ Braking Unit (Built-in )‘
Input voltage level
4T: Three phase 380V
2T: Three phase 220V 4| Output power: 2.2kW ‘
28: Single phase 220V
18: Single phase 110V

Sekil 1-2 Uriin Modeli Adlandirma Kurallari
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1.2 Uriin Ozellikleri

1.2.1 AC110V Girigli Griiniin elektriksel 6zellikleri
Tablo 1-1AC110V Girigli iiriiniin elektriksel 6zellikleri

Onerilen Maksimum | Nominal Girig Nominal
Gines Enerjisi | Girig  DC | AC Akimi (A) | Cikis Akimi Adaptif
Model (kW) Akimi (A) (A) Motor (kW)
PV150A-1S-0.7B 0.4 7.5 9.3 42 0.25
PV150A-1S-1.5B 0.6 10.6 15.7 75 0.4
PV150A-1S-2.2B 1.0 10.6 24 9.5 0.75

Girdi 6zellikleri

PV Girisi

Maksimum Girig DC

Gerilimi 450VDC
Onerilen Voc Araligi 170~300VDC
Onerilen MPPT Voltaj 140~240VDC

Araligi

Calisma Gerilim Araligi 70~450VDC

Sebeke veya yedek jenerator girisi

Girig gerilimi 1PH 110V (-15%~30%)
Cikti 6zellikleri
Nominal gikis gerilimi 3PH 110V
Gikis frekansi 0~600.00Hz (varsayilan: 0~50.00Hz)
Koruma

Aydinlatma Korumasi, asiri akim, asiri gerilim, ¢ikis faz kaybi, distk yik,
Yerlesik Koruma disuk gerilim, kisa devre, asiri Isinma, su pompasi ¢alismasi

kuru vs.
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1.2.2 AC220 Girigli urtiniin elektrik 6zellikleri

Tablo 1-2AC220 Girig iiriiniiniin elektriksel 6zellikleri

Tavsiye Maksimum Nominal Nominal Adaptif
Model Edilen Giris  DC Giris AC Cikis Akimi Motor
Gines Akimi (A) Akimi (A) (A) (kW)
Enerjisi
(kW)
PV150A-2S-0.4B 06 106 6.5 25 04
PV150A-2S-0.7B 1.0 106 9.3 42 0.75
PV150A-2S-1.5B 20 106 15.7 75 15
PV150A-2S-2.2B 29 10.6 24 95 22
PV150A-2S-4.0B 52 211 35 17 40
PV150A-2S-5.58 72 317 50 25 55
PV150A-2S-7.5B 98 422 65 32 75
PV500-2T-4.0B 52 21.1 18 17 40
PV500-2T-5.58 72 317 265 25 55
PV500-2T-7.5B 98 422 335 32 75
PV500-2T-011B 14.3 63.4 475 45 11
PV500-2T-015B 195 95.0 63 60 15
PV500-2T-018 24.1 116.2 79 75 18
PV500-2T-022 26.8 137.3 9 91 22
PV500-2T-030 39 169.0 118 112 30
PV500-2T-037 48.1 232.3 158 150 37
PV500-2T-045 585 274.6 185 176 45
PV500-2T-055 715 337.9 221 210 55
PV500-2T-075 975 401.3 263 250 75
Girdi dzellikleri

PV Girigi
'\G/I:rkiﬁ:gi]um Giris DC 450VDC
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Onerilen Voc Araligi

360~430VDC

Onerilen MPPT Voltaj
Arahgi

250~350VDC

Calisma Gerilim Araligi

PV150A: 70~450VDC
PV500: 230~450VDC

Sebeke veya yedek jenerator girisi

Girig gerilimi

2S: 1PH 220V (-15%~20%)
2T: 3PH 220V (-15%~20%)

Cikti o6zellikleri

Nominal ¢ikig gerilimi

3PH 220V

Cikis frekansi

0~600.00Hz (varsayilan: 0~50.00Hz)

Koruma

Yerlesik Koruma

Aydinlatma Korumasi, asiri akim, asiri gerilim, ¢ikis faz kaybi, diistik
yuk, disuk gerilim, kisa devre, asiri Isinma, su pompasi
kurumasi vs.

1.2.3 AC 380V ve DC 540V Giris uriininiin elektrik 6zellikleri
Tablo 1-3 AC 380V ve DC 540V Girig iiriiniiniin elektrik 6zellikleri

Tavsiye Maksimu Nominal Girig Nomin
Model Edilen m Girig AC Akimi al Cikis Adaptif
Glines DC (A) Akim (A) Motor (kW)
Enerjisi Akim (A)
Gig (kW)
PV150A-4T-0.7B 1.0 10.6 34 25 0.75
PV150A-4T-1.5B 20 10.6 5 42 15
PV150A-4T-2.2B 29 10.6 58 55 22
PV150A-4T-4.0B 52 10.6 1 9.5 4
PV500-4T-4.0B 52 10.6 1 9.5 4
PV500-4T-5.5B 72 211 14.6 13 55
PV500-4T-7.5B 9.8 211 20.5 17 75
PV500-4T-011B 14.3 31.7 26 25 11
PV500-4T-015B 19.5 422 35 32 15
PV500-4T-018B 241 52.8 38.5 37 18.5
PV500-4T-022B 28.6 63.4 46.5 45 22
PV500-4T-030B 39.0 95.0 62 60 30
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PV500-4T-037 48.1 116.2 76 75 37
PV500-4T-045 58.5 137.3 92 91 45
PV500-4T-055 7.5 169.0 113 112 55
PV500-4T-075 97.5 232.3 157 150 75
PV500-4T-090 117.0 274.6 186 176 90
PV500-4T-110 143.0 337.9 220 210.0 110
PV500-4T-132 171.6 401.3 260 253.0 132
PV500-4T-160 208.0 485.8 310 304.0 160
PV500-4T-185 240 559.7 355 350.0 185
PV500-4T-200 250 612.5 382 377.0 200
PV500-4T-220 286.0 675.8 430 426.0 220
PV500-4T-250 325.0 760.3 475 470.0 250
PV500-4T-280 364.0 855.4 535 520.0 280
PV500-4T-315 409.5 961.0 610 600.0 315
PV500-4T-355 461.5 1087.7 665 650.0 355
PV500-4T-400 520.0 1225.0 785 725.0 400
PV500-4T-450 585.0 1372.8 865 800.0 450
PV500-4T-500 650 1531 931 860 500
PV500-4T-560 728 1707 1071 990 560
Girdi 6zellikleri
PV Girisi
Maksimum Girig DC
Gerilim 800vVDC
Onerilen Voc Araligi 550~750VDC
Onerilen MPPT
Gerilim Araligi 450~ 600VDC
Calisma Gerilim 230~800VDC
Araligi
PV Girigi (HV: Yiiksek gerilim)
Maksimum Girig DC S00VDEC

Gerilim
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Onerilen Voc Araligi 550~850VDC
Onerilen MPPT

450 ~ 600VDC
Gerilim Araligi

Calisma Gerilim Araligi

230~900VDC

Sebeke veya yedek jenerator girisi

Girig Gerilimi

3PH 380V (-15%~30%)

Cikti o6zellikleri

Nominal ¢ikis gerilimi

3PH 380V

Cikis frekansi

0~600.00Hz (Varsayilan 0~50.00Hz)

Koruma

Yerlesik Koruma

Aydinlatma Korumasi, asiri akim, asiri gerilim, ¢ikis faz kaybi, diistk
yuk, dustk gerilim, kisa devre, asiri Isinma, su pompasinin kuru caligsmasi
vb.

Genel Parametreler

Uygulama Sitesi

Dogrudan giines 1s1§1 yok, toz yok. asindirici gaz. yanici gaz. yag buhan

buhar, damlama veya tuzluluk vb.

0~2000 m

Yikseklik 1000m'nin tzerinde, her 100m'de, nominal ¢ikis akimi azaltiimis kullanim
%1 azaldi.

Cevre -10 °C ~ 40 °C (Ortam Sicakligi 40 °C ~ 50 °C olmalidir, litfen

Sicaklik azaltilmis kullanima devam edin).

Nem 5 ~9%95, yojusmasiz

Titresim 5,9 m/s'den az2 (0,6g)

Depolama Sicakligi

-20°C~+70°C

Verimlilik Nominal Gl¢ Calismasi=2%93
Kurulum Duvar veya ray montaji
Koruma Sinifi 1P20

Sogutma Cebri Hava Sogutma
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1.2.4 PV150I serisinin elektrik 6zellikleri

Tablo 1-4 PV150I serisinin elektrik dzellikleri

Onerilen Giines Maksimum Nominal Nominal
Model Enerjisi (kW) Girig  DC Girig AC Cikis Akimi Adaptif
Akimi (A) Akimi (A) (A) Motor (kW)

PV1501-2S-0.4B 0.6 10.6 53 4.2 04
PV1501-2S-0.7B 1.0 10.6 94 75 0.75
PV1501-2S-1.5B 20 10.6 13.1 10.5 15
PV1501-2S-2.2B 29 21.1 21.3 17 22
PV1501-2S-4.0B 52 31.7 31.3 25 4
PV1501-2S-5.5B 72 422 40.0 32 55

-10-
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Girdi 6zellikleri

PV Girisi

Maksimum Giris DC

Gerilimi 450VDC
Onerilen Voc Araligi 360~430VDC
Onerilen MPPT Voltaj 250~350VDC
Araligi

Calisma Gerilim Araligi 70~450VDC

Sebeke veya yedek jenerator girisi

Girig gerilimi

1PH 220V (-15%~20%)

Cikti 6zellikleri

Nominal ¢ikig gerilimi

3PH 220V

Cikis frekansi

0~600.00Hz (varsayilan: 0~50.00Hz)

Koruma

Yerlesik Koruma

Aydinlatma Korumasi, asiri akim, asiri gerilim, ¢ikis faz kaybi, disuk yuk,
dustk gerilim, kisa devre, asiri Isinma, su pompasinin kuru galismasi vb.

-11-
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1.3 Boyut Gizimi

1.3.1 PV150A
W D Wl—
b di—.
= _— : T
1 IR
If K|
] 2
g 1 }
H H1
gl
[ — j LAY 2
Sekil 1-3 Uriin boyut tablosu
Tablo 1-6 Konfigiirasyon, montaj boyutlari ve agirhk
Dis ve montaj boyutlari (mm)
Model Delik Delik | N-W.
w H D | W1 | HI | H2 | H3 takin takin (kg)
d1 d2

PV150A-15-0.78
PV150A-25-0.2B
PV150A-25-04B | 75 | 150 | 120 | 65 | 140 | 35 | 385 | 45 45 | 095
PV150A-25-0.7B
PV150A-4T-0.78
PV150A-4T-15B

PV150A-1S-1.5B
PV150A-1S-2.2B
PV150A-2S-1.5B

93 171 132 82 160 | 35 39 4.5 4.5 1.46
PV150A-2S-2.2B
PV150A-4T-2.2B
PV150A-4T-4.0B
PV150A-2S-4.0B 117 | 187 | 160 | 102 | 172 - - 4.7 4.7 25
PV150A-2S-5.5B 146 | 249 | 187 | 131 236 - - 55 55 3.9
PV150A-2S-7.5B 198 | 300 | 194 | 183 | 287 - - 55 55 6.2

-12-
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1.3.2 PV500

@ 4~22kW Boyutlar ve duvara montaj boyutlari

Il
m Vs
| I ~
fo
Sekil 1-4 4~22kW Duvar Kurulum $emasi
Dis ve montaj boyutlari (mm)
Model No. Montaj Delik RULLE
W w1 H H1 D Capl (Kg)
3-Fazli: 380V , 50/60Hz Aralik:-15%~+30%
PV500-4T-0.7B
PV500-4T-1.5B 80 60 200 190 167 6 1.34
PV500-4T-2.2B
PV500-4T-4.0B
PVE004T558 116.6 106.6 186.6 176.6 175 45 25
PV500-4T-7.5B
PVE004T-011B 146 131 249 236 187 55 39
PV500-4T-015B
PV500-4T-018B 198 183 300 287 195 55 6.2
PV500-4T-022B

-13-
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4 30~400kW Boyutlar ve kurulum boyutlari

£ 3
-
s n
[0
| i i‘.T" | J — &
W1 0
W
Sekil 1-5 30~450kw Duvar Montaj Semasi
Dis ve montaj boyutlari (mm)
Model No. Monta; Delik | A9k
w W1 H H1 D Capi (Kg)
3-Fazli: 380V, 50/60Hz Aralik:-15%~+30%
PV500-4T-030B
PV5E004T-0378 250 200 432 411 227 7 129
PV500-4T-045
PVE00AT-055 300 200 485 466 226 7 15
PV500-4T-075
PVB004T-090 310 200 620 601 280 95 26
PV500-4T-110
PVE004T-132 310 200 650 620 350 115 45
PV500-4T-160 400 300 750 724 320 115 68
PV500-4T-185
PV500-4T-200 500 300 855 822 370 12 112
PV500-4T-220
PV500-4T-250
PVE00AT280 540 340 924.5 896 380 12 120
PV500-4T-315
PV500-4T-355 700 500 1025.5 998.5 400 14 195
PV500-4T-400

-14-
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4 450~560kW Boyutlar ve kurulum boyutlar

W

W1

d
1.4

] [

Sekil -6 36~45Dkw Duvar Montaj Semasi

Dis ve montaj boyutlari (mm)

Model No. Montaj Defik | 9Tk
W W1 H H1 D Capi (Kg)
3-Fazli: 380V , 50/60Hz Aralik:-15%~+30%
PV500-4T-450
PV500-4T-500 940 700 1684 \ 440 30 280
PV500-4T-560

-15-
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1.3.3 PV150I
4 Boyutlar ve duvara montaj boyutlari

=]
=

_ b di T
i 1w
] 42
H HI
| I}
dl R T 2 "’sz
Sekil 1-7 Uriin boyut tablosu
Tablo1-6 Konfigiirasyon, montaj boyutlari ve agirlik
Dis ve montaj boyutlari (mm)
Model D1 D2 Nk.W.
W | H| D | W | H | H| H | deligin| deligin | *9)
i takin i takin
PV1501-2S-0.4B 75 150 | 117 65 140 | 35 | 385 45 45 1.1
PV150I-2S-0.7B
93 171 130 82 160 | 35 39 45 45 15
PV150I-2S-1.5B
PV150I-2S-2.2B 117 | 187 | 160 | 102 | 172 - - 47 47 25
PV150I-25-4.0B 146 | 249 | 174 | 131 | 236 - - 55 55 3.9
PV150I-2S-5.5B 198 | 300 | 182 | 183 | 287 - - 55 55 6.2

-16 -
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Bolim 2 Devreye Alma Kilavuzu

2.1 PV Panel Gii¢ Kaynagi Devreye Alma

@ PV500 serisinin kablolama gizim|eri,

Dar\e

Sekil 2-1 PV500
@ PV150A serisinin kablolama gizimleri.

PV panais
] |
- - -_/

-1

“

UQ

shentim

PV150A

Sekil 2-2(a) PV150A(2S)

-17-
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PV panels

ne PV150A

Sekil 2-2(b) PV150A(4T, yeni tasarim) Sekil 2-2(c) PV150A(4T, eski ¢oziim)

€ PV150I serisinin kablolama gizimleri.

Note. The GND tarminal
of PY1801 (=2.26N) ke

Sekil 2-2(d) PV1501

-18-
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Devreye alma adimlari:

1. Lutfen farkl inverter glglerine gére Sekil2-1 ve Sekil2-2'deki gibi kablolari bagdlayin, kablolarin dogru

oldugunu kontrol edin ve onaylayin ve ardindan Q1'i kapatin.

2. Motor Parametrelerinin Ayarlanmasi
Motor Uzerindeki isim plakasi parametresinin ayarlanmasi F08.01~F08.05,

3. Pompanin su veriminin test edilmesi
"RUN" galistirma tusuna basin, normal isik glicli kosullarinda, ¢alisma frekansi diisiikse veya su verimi
daha azsa, bu motor kablolarinin ters gevrilmis olabilece@i anlamina gelir, litfen motorun iki kablosunu
degistirin.

4. Sistem Cikis Hizi Pl Regllasyonu

Kullanicinin gikis hizi igin yiiksek gereksinimleri varsa, Pl parametreleri uygun sekilde dizenlenebilir (

H00.09~H00.10) , daha biiyiik PI parametresi, daha giiglii sevgi, daha hizli gikis,

ancak motor frekansinda daha blylk dalgalanma; Aksi takdirde, su cikisi ne kadar yavassa, motor galisma

frekansi o kadar sabit olur.

5. MPPT Izleme Hiz Devreye Alma
H00.04 ve H00.05 sirasiyla MPPT modu altindaki en dislk voltaj ve en yuksek voltajdir, ikisi arasindaki
aralik ne kadar kiiglik olursa, maksimum gii¢ o kadar hizli izlenir, ancak normal galisma sirasinda bara
voltajinin bu aralikta olmasi gerekir, aksi takdirde maksimum gl noktasi izlenemeyebilir. Genel olarak,
fabrika varsayilan deg@eri uygundur.

6. Hata noktasinin ve hata gecikmesi sifirlama siresinin ayarlanmasi
Musterilerin zayif 1s1k, su girisi, duslk yuk, ariza izleme noktasi, gecikme suresi ve sifirlama suresi 6n
uyarisini kullanmasi gerekiyorsa, su girisi / kontrollu iglev talep Gizerine H00.15 ~ H00.19 olarak
ayarlanabilir; dusuk yuk islevi H00.20 ~ H00.22 olarak ayarlanir; zayif 1sik islevi H00.13 ~ H00.14 olarak
ayarlanir.
Kullanicilar ayrica varsayilan degeri de benimseyebilir.

7. Sistem normal ¢alistiktan sonra parametre ayari
Su verimi normal oldugunda ve sistem istikrarli bir sekilde galistiginda, devreye alma islemi
tamamlanmis olacaktir. Ve sonra F02.00=1 olarak ayarlayin, terminal calisma moduna gegin, ariza

otomatik sifirlama surelerini F11.27=5 olarak ayarlayin.

-19-
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2.2 Sebeke veya Jeneratér giig kaynagi kablolari
@ PV500 serisinin kablolama gizimleri.

PV panels N

=
!

Sekil 2-3 PV500 Sebeke veya Jenerator Gii¢ Kaynagi Baglanti Semasi

@ PV150A serisinin kablolama gizimleri.

PV panels

P panes

Grdor - L
gowm s — @ 8

RUKETOR
s —Cm

Tank

The water
v sersee

Sekil 2-4(a) PV150A (28, <2,2kW) Sekil 2-4(b) PV150A (28, 4.0~7.5kW)
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(S
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o
Shert i
e
RUNSTOP
m
mz
o
e
o
o
ﬁ% ;

.
et
-

G or
genarator se!

Sekil 2-4(c) PV150A(4T, yeni tasarim) Sekil 2-4(d) PV150A(4T, eski ¢oziim)

@ PV150I serisinin kablolama gizimleri.

PV pancls

PYI501

Sekil 2-4(d) PV1501

-21-
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1. Inverter giicline gére Sekil2-3 ve Sekil2-4 sistem kablolama gizimlerindeki gibi kablolayin,
baglantilarin dogru oldugunu kontrol edin ve onaylayin.

2. Q1 anahtarinin baglantisini kesin ve ardindan Q2'yi kapatin, sebeke veya dizel motor
giicline gegin; Q2'nin baglantisini kesin ve ardindan Q1'i kapatin, PV gii¢ kaynagina

gegin.
Sebeke veya jeneratdr gl kaynagi oldugunda, H00.01=0 ayari, sebeke tarafindan saglanan gug.

4. Su pompasinin frekansi igin lttfen FO1 grup koduna bakin, H00.02~H00.12 fonksiyon kodu
calismaz.
5. PV gli¢ kaynagina gegerken, F04.1=38 ayarini yapin ve DI2 terminalini kapatin (veya H00.01=1
ayarini yapin).
NOT:
Bus giris terminaline diyot korumasi takiimadiginda, PV panel anahtari Q1'in sebeke gu¢ giris anahtari Q2

ile birlikte kapanmasi yasaklanacak veya panel hasar gorecektir.

-22-
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2.3 VFD ve tek fazli motor arasindaki baglanti semasi

2.3.1 Tek fazli motor tanitimi

Tek fazli motor genellikle tek fazl AC 220V ile galisan asenkron tek fazli motor anlamina gelir, motor
statorunda iki fazli sargi vardir ve motor rotoru ortak sincap kafestir. iki fazli sarginin dagiimi ve farkl gii
kaynagi, farkl baglatma ¢zelliklerine ve galisma 6zelliklerine yol agacaktir.

Genellikle tek fazli motor tek kondansatérll veya ¢ift kondansatorliidir, motor fotograflari asagidaki
gibidir:

Sekil 2-5 Tek kondansatérlii ve gift kondansatorlit motor
Tek fazli motor ana sargl, ikincil sargi, kondansatér ve santrifiij salterden olusur, tek kondansatorll tek
fazli motorun i¢ kablolamasi asagidaki gibidir:

O

220VAC

O

Sekil 2-6 Calisma modu: Tek kondansatorlii motorun dahili kablolamasi

Starting Centrhugal
capacitor switch

O I

220VAC

O

Sekil 2-7 Calistirma modu: Tek kondansatorlii motorun dahili kablolamasi
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Cift kondansatorlii tek fazli motorun i¢ kablolamasi asagidaki gibidir:

M

|
RLHning
O ||__capaciy
SLalr‘ting Centrifugal
switch
u1| capacitor 71
L Secondary
220VAC Main winding winding

$Sekil 2-8 Cift kondansatorlii motorun i¢ kablolamasi

Direng mars modu tek fazli motor ve dahili kablolama asagidaki gibidir:

Centrifugal
switch

econdary
winding

220VAC

O

Sekil 2-9 Direngle galistirma modu: Motorun dahili kablolamasi
Kondansatorleri yukaridaki motorlardan ve kalan 4 ana ve ikincil sargi terminallerinden asagidaki gibi
cikarabiliriz:

)Secondary
winding

Main winding

$ekil 2-10 Motorun ana ve sekonder sargisi
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2.3.2 VFD ve motor arasinda kablolama (Kapasitér ¢ikarilabilir)
Motorun ana ve sekonder sargisini invertér UVW'ye baglayin, ardindan invertér calisabilir. Ancak
nedeniyle

Motor sargi farkina gére, motor ileri kablolamasi asagdidaki gibi olmaldir, aksi takdirde motor gok isinir

KM1
—_— L1 _ u
220VAC | e
PR L2 - A
w

PV150A
PV1501 ( <2.2KW)

Sekil 2-11 PV150A ve PV150I'nin ileri kablolamasi (< 2,2kW)

Motor ters ¢evrimi stirliciiniin parametre ayari ile tamamlanamaz veya herhangi iki faz kablolar
degistirilemez, motor ters kablolamasi asagidaki gibi olmahdir:

KM1
I A—

220VAC |
—_—

—oL2

PV150A
PV1501 ( <2.2kW )

Sekil 2-12 PV150A ve PV150I'nin ters kablolamasi (< 2,2kW)

0,75Kw/220V PV500'in motor ileri ve geri kablo tesisati PV150A ile aynidir ve 1,5kW Uzerindeki
PV500'ln kablo tesisati asagidaki gibidir:

220VAC |
4

PV1501 (22.2kW)

Sekil 2-13 PV500 ve PV1501 (=2,2kW) igin ileri kablolama
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0 () PB
KM1
—r—lL1 U
220VAC |
—_—— L2 v
winding

PV500
PV1501 (22.2kW)

Sekil 2-14 PV500 ve PV150I'nin ters kablolamasi (=2,2kW)
Not: Kablolama tamamlandiktan sonra, F08.00=2 olarak ayarlanmalidir.
2.3.3 VFD ve motor arasindaki kablolama (Kapasitér gikarilamaz)

Motordaki kondansatér gikarilabilir degilse, kablolama agagidaki gibidir. ileri ve geri VW kablolama

sirasina gore belirlenir.

e Q) |1 — ]
220VAC | <
—_—

—0 .2

PV150A
PV1501 ( <2.2kW )

Sekil 2-15 PV150A VFD ve motor arasindaki kablolama
PV500'in 220V (izerindeki kablolamasi asagidaki gibidir. ileri ve geri UV kablolama sirasina gére belirlenir.

-) (+) PB
KM1
——0LI [ ——
220VAC : ]\Z[
—_—— 31y < V o—
—Ho]
W ¢
PV500
PV1501(22.2kW)

Sekil 2-16 VFD PV500 ve motor arasindaki kablolama
Not: Kablolama tamamlandiktan sonra, F08.00=3 olarak ayarlanmalidir
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2.4 Uriin Terminali Yapilandirmasi
2.41 PV150A Ana Devre Terminalleri

4 PV150A-28, <2,2kW

4 PV150A-28, 4.0~7

A
s @ O pg T

A

Sekil 2-17b 2S serisi ana devre terminalleri (4.0~7.5kW)

4 PV150A-4T, 0.7~4.0kW Yeni tasarim:

- =

Sekil 2-18a Ug fazli Ana Devre Terminalleri (0.7~4.0kW, yeni tasarim)

4 PV150A-4T, 0.7~4.0kW Eski ¢6ziim

Sekil 2-18b Ug fazli Ana Devre Terminalleri (0,7~4,0kW, eski ¢oziim)
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2.4.2 PV500 Ana Devre Terminalleri

& 4~5.5KW Ana Devre Terminalleri

{ I e IR e N ] N e N ] I e N e B ol B

Sl

—‘_T | (i>

SIT

G

u|v|w
MOTOR |

=T

T

Sekil 2-20 4~5.5kW Ana devre terminallerinin semasi

@ 7.5~22KW Ana Devre Terminalleri
Sek.2-21 7.5~22kW Ana devre terminallerinin semasi

(+)l(') DD R | S |

DC POWER

Sek.2-22 30~37kW Ana devre terminallerinin semasi
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@ 45~90KW Ana Devre Terminalleri:

Gl e[Ole

Sek.2-23 45~90kW Ana devre terminallerinin semasi

Sek.2-24 110~400KW Ana Devre Terminalleri

@ 450-560KW Ana Devre Terminalleri:

21 ;f ) )
@ = @
@ I E ®

Sek.2-25 450~560KW Ana Devre Terminalleri
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2.4.3 PV1501 Ana Devre Terminalleri
4 PV150l (0.4~1.5kW) Ana Devre Terminalleri

Sekil 2-26 PV150I (0,4~1,5kW) Ana Devre Terminalleri

€ PV150I (2,2kW) Ana Devre Terminalleri

= =0 =0 F=0 =0 3= F=[ F=[ 3=

EEEEEEEEE) |
CTEEELT o) o

=T T

Sekil 2-27 PV150I (2,2kW) Ana Devre Terminalleri

4 PV15014.0~5.5kW) Ana Devre Terminalleri:

Sekil 2-28 PV1501 (4.0~5.5kW) Ana Devre Terminalleri
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Tablo 2-1 Ana Devre Terminal Fonksiyonlan

Terminal isaretleri Terminallerin tanimlanmasi ve iglevi.
RS T 3-fazli AC380V gii¢ kaynagina baglanmak igin AC gii¢ giris
" terminalleri.
L,N AC220V gi¢ kaynagi.
UV W 3-fazl endiiksiyon motoruna baglamak igin inverterin AC cikis
T terminalleri.
(+), () Dahili DC veriyolunun pozitif ve negatif terminalleri.
Dahili DC veriyolunun pozitif ve negatif terminalleri. Frenleme
PB direncinin baglanti terminalleri. Bir ucu +'ya ve diger ucu PB'ye
bagl.
D Topraklama terminali.

Agiklamalar: inverterin giris tarafinin kablolamasinda faz sirasi gerekliligi yoktur. Kablolama
Onlemleri:

1) Giig giris terminalleri R/L1, S/L2, T/L3

@ AC siricinln girig tarafindaki kablo baglantisinin faz sirasi gereksinimi yoktur. 2) DC veri yolu
). ()

@ DC baranin (+) ve (-) terminalleri AC siriicii kapatildiktan sonra artik gerilime sahiptir. Sonra

SARJ gostergesi séndiginde, ekipmana dokunmadan énce en az 10 dakika bekleyin Aksi takdirde
elektrik carpabilir.

4 Frenleme direncini dogrudan DC baraya baglamayin. Aksi takdirde AC siirlicliye zarar verebilir ve hatta
yangina neden olabilir.

3) Fren direnci baglanti terminalleri (+), PB

4 Frenleme direncinin kablo uzunlugu 5 m'den az olmalidir. Aksi takdirde AC'ye zarar verebilir.
Sir.

4) AC suriicu gikis terminalleri U/T1, V/T2, W/T3

€ Kondansator veya asiri gerilim emici AC siriiciinlin ¢ikis tarafina baglanamaz. Aksi takdirde,
stk sik AC slrlcu arizasina neden olabilir ve hatta AC suruclye zarar verebilir.

Motor kablosu ¢ok uzunsa, dagitiimis kapasitansin etkisi nedeniyle elektrik rezonansi olusacaktir. Bu,
motor yalitimina zarar verecek veya daha ylksek kagak akim olusturarak AC sirlcunin agiri akim
korumasinda hata vermesine neden olacaktir. Motor kablosu 100 m'den uzunsa, AC suriiciiniin yakinina bir
AC cikis reaktori takilmalidir.

5) Terminal PE

4 Bu terminal ana topraklama iletkenine giivenilir bir sekilde baglanmalidir. Aksi takdirde, asagidakilere neden
olabilir

elektrik carpmasi, hatali fonksiyon ve hatta AC surlicinin hasar gérmesi.

@ Topraklama terminalini gli¢c kaynaginin nétr iletkenine baglamayin.
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2.4.4 Kontrol Devresi Terminalleri

@ A: PV150A & PV150I (0.4~1.5kW) Kontrol Devresi Terminalleri

[oi1 |[ D2 ][ iz ][ o [P |[ono |fass+ |[ass- Ri1A[[riB [[R1C
r2av][PLc Jond]] Y1 Jftov T an Jla2 Jlaor

Sekil 2-28a PV150A & PV150I (0.4~1.5kW) Kontrol Devresi Terminalleri

4 B: PV150I(2.2~5.5kW) & PV150A-25(4.0-7.5kW) Kontrol Devresi Terminalleri

*OOB O

[r2av Jrec [[com] i J[eov ] an [ a2 ][ ad1]

Sekil 2-28b PV1501(2.2~5.5kW) Kontrol Devresi Terminalleri

4 C: PV500 Kontrol Devresi Terminalleri

@[ Al | AR M&zmo m“:OM \PLC }24v\ F‘IA P1B RiC |

Sekil 2-28c PV500 Kontrol Devresi Terminalleri
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Tablo 2-2 Kontrol Devresi Terminal Fonksiyonlar

Terminal Sembol Terminal Adi Agliklama
Gii¢ Kaynagi
Cikis +10V Gug Kaynagi, Maksimum Cikis Akimi:
+10V-GND +10V Gig 10mA. Genellikle harici potansiyometrenin gii¢ kaynagi
) Kaynagi igin kullanilir, direng araligi
potansiyometre: 1~5kQ
+24V-GND (A) Cikis +24V gli¢ kaynagdi, genellikle dijital giris / ¢ikis
24V Glg¢ Kaynagi terminali ve harici sensériin gli¢ kaynagi igin kullanilir,
+24V-COM (B/C) maksimum ¢ikis akimi: 200mA.
Fabrika varsayllani +24V ile baglantida,
PLC Harici Glg Girig DI1~DI7'yi stirmek igin harici bir sinyal
Terminali kullanildiginda, PLC'nin harici glice baglanmasi
gerekir ve
24V gug terminali ile baglantisi kesilmis.
Analog Girig
AI-GND Analog Girig Girig Araligi: DC 0 ~ 10V/0 ~ 20mA, kontrol
Terminali 1 panosundaki Al1. Al2 gegis anahtarlari ile segilir.
iri Giris Empedansi: Gerilim girisi icin 250kQ, voltaj
AI2-GND Analog Girig girs igin 2500 ginst 16 )
Terminali 2 akim girisi.
Analog Cikis
AO1-GND Analog Cikis Cikis araligi: DC 0~10V/0~20mA, kontrol
Terminali 1 panosundaki AO1, A02 gegis anahtarlari ile segilir.
AO2-GND Analog Cikis Empedans gerekli10kQ
Terminali 2
Dijital Girig
Dijital Girig
DI Terminali 1
DI2 Ortak Dijital, Gir_i§ Maksimum giris frekansi: 200Hz Girig
ax . T(le“rmlna'll.Z Empedansi: 2.4kQ
DI3 terminal : Dijital Girig Sevive girisinin voltal araliit: SV~30V
Terminali 3 eviye girisinin voltaj araligi:
COM (B/C) Dijital Girig
Di4 L
Terminali 4
GND (A) DIJItaI.Gm§ DI1~DI6 &zelliklerinin yani sira, DI7 ayni zamanda
Terminal 7 veya . 2 - .
DI7/HI - yuksek hizli darbe girisi kanali olabilir. Maksimum
yuksek hizli darbe o .
giris giris frekansi: 100kHz.
Dijital Gikis
Y1 Ortak Acik kollektor Gerilim araligi: 0~24V
terminal : cikisi 1 Akim araligi: 0~50mA
COM (B/C A(’ik K(2)IIektor Y1 6zelliklerinin yani sira, Y2 de yiksek hizli darbe
Y2/HO (BIC) | Cikigi 2or girisi kanall olabilir. Maksimum cikis frekansi: 100kHz
yuksek hizli puls . . .
GND (A) cikist
Role Cikigi
RIARIC normal acik
terminal
R1B-R1C normal yakin Kontak suriis yetenegi:
terminal AC250V, 3A, COS@=0.4.
ROA-R2C norrr_1a| acik DC 30V, 1A
terminal
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R2B-R2C

normal yakin
terminal
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RS485 Haberlesme

485
485+-485- lletisim Terminalleri Speed: 4800/9600/19200/38400/57600/115200bps.
Kontrol panosundaki RS485 gegis anahtari, terminal
485 eslestirme rezisterini ayarlama
GND lletisim Kalkani
Topraklamasi
Digerleri
PE Kalkan Topraklamasi | Terminal telinin blendajini topraklamak icin kullanilir
S - Operasyon panosuna baglandiginda, en uzun
Ii‘ ‘ '\‘ 2gﬁzﬁlavye iletisim mesafesi 50 m'ye kadar, standart ag kablosunu
(RJ45) kullanin
*Not:
A: Kontrol devresi A (Sekil2-

28a) B: Kontrol devresi A
(Sekil2-28b) C: Kontrol devresi

A (Sekil2-28c)
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3.1 Temel Fonksiyon Parametreleri

Bolim 3 Fonksiyon Parametreleri

Tablo 3-1 Temel iglev Parametreleri

Param.

Parametre Adi

Ayar Araligi

Varsayilan

Att

Grup F00

: Sistem Parametreleri

F00.00

Kullanici Sifresinin
Ayarlanmasi

0~65535

F00.01

Parametrelerin
Gorlntllenmesi

0: Tim parametreleri goriintlle

1: Yalnizca F00.00, F00.01 ve
kullanici tanimli parametreleri
goruntller

F17.00~F17.29

2: Yalnizca A0-00, A0-01 ve fabrika
varsayllanindan farkli parametreleri
goriuntller

F00.02

Parametre Korumasi

0: Tum parametreler programlanabilir

1: Sadece F00.02 ve bu parametre
programlanabilir

F00.03

G/P tipi ekran

0: G tipi (sabit tork yuku)

1: P tipi (degisken torklu yUk,
Ornegin fan ve pompa)

F00.04

Parametre Baslatma

0: Islem yok

1: TUm parametreleri fabrika
varsayilanina geri yUkleyin (motor
parametreleri harig)

2: Ariza kaydini temizle

3: Mevcut kullanici parametrelerini
yedekleyin

4: Kullanici yedekleme parametrelerini
geri ylikleme

5: Fabrika ayarlarina geri dén (motor
parametresi dahil)

6: Gug tuketimi sifir temizleme (U00.35)

F00.05

0: Islem yok

1: Parametre ylkle

Parametrelerin Kopyalanmasi
(Ylkleme ve indirme
moddline ihtiyag vardir)

2: Parametre indirme (motor
parametreleri harig)

3: Parametre indir (motor parametreleri
dahil)

F00.06

Parametre
dlzenleme
modu

0:Tus takimi ve RS485
(izerinden diizenlenebilir

1: Tus takimi ile dizenlenebilir

2: RS485 lizerinden diizenlenebilir

F00.08

Motor 1 kontrol modu

0: Gerilim/Frekans (V/F)
kontrol

1:Sensorsiiz vektor kontroll 1

2: Senso0rsiiz vektor kontroli 2

F00.09

DI7/HI giris modu

0:Dijital giris terminali 7

1: Darbe girisi

Birimin yeri: Al1

0: Analog giris
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F00.10 AIM\AI2\AI3 giris modu 1: Dijital giris 000
On yil: A2 (Al ile ayni)
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Yuzlerce yer: AI3 (A1 ile ayni)
. 0: Dijital Ogikis terminali 2
F00.11 Y2/HO giris modu T~ Darbe gikig1 0
Birim' yeri: PWM modiilasyon modu 0:
Sabit tasiyici
1: Rastgele taslyici
2: Sabit tasiyicinin degerinin
dlsurulmesi
3: Rastgele tasiyicinin azaltiimasi
On' yer: PWM modiilasyon modu 0:
F00.12 | PWM optimizasyonu Yedi segment modu 000
1: Bes segmentli mod
2: Bes segmentli ve yedi
segmentli otomatik gegis
Yizluk yer: asir modulasyon ayari
0: Gegersiz
1~9: 1.01~1.09 kat asir
moddulasyon
F00.13 Tastyici frekansi 0.700~16.000kHz Model
tanimli
Foo.14 | CStlaswie 0.700~16.000kHz 8.000kH
frekansi z
Foo.15 | Daha dstk 0.700~16.000kHz 2.000kH
tagtyici z
frekansi
F00.16 Cikis gerilimi 5.0~150.0% 100.0%
0: Devre digi
1: Etkin
2: DC bara gerilimi > nominal
F00.17 | AVR deger ise AVR devre disi 1
birakilir
DC bara voltaji ve DC bara voltaji DC
bara nominal voltajina esitse
etkinlestirilecektir.
F00.18 Fan kontrolii 0: Gug acildiginda calistir 1
1: Fan ¢alisma sirasinda galisiyor
F00.19 Fabrika sifresi 0~65535 0
F00.20 | invertdr nominal giicii 0.2~710.0kW Model
tanimli
F00.21 | inverter nominal gerilimi 60~660V Model
tanimlanmi
$
F00.22 | inverter nominal akimi 0.1~1500.0A Model
tanimli
F00.23 | Yazilim sirimii 0.00~655.35 Mods!
tanimli
F00.24 Bayi sifresi 0~65535 0
F00.25 Calisma siiresinin 0~65535h(0: Gegersiz) Oh
ayarlanmasi
Grup F01: Frekans Komutu
0: Ana frekans kaynagi
1: Yardimci frekans kaynag
2: Ana + Yardimci
F01.00 Frekans kaynag 3: Ana - Yardimci 0
seeimi 4: MAX{Ana, Yardimci }
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5: MIN {Ana, Yardimci }

6: Al1 (Ana + Yardimct)

7: A2 (Ana + Yardimci)

F01.01 Ana Frekans 0:Ana dijital ayar (F01.02) 1 x
Komut Kaynagi 1: tug takimi potansiyometresi
2: Analog giris Al1
3: lletisim
4: Goklu referans
5: PLC
6: Proses PID cikisi
7: X7/HI darbe girisi
8: A2
9: A3
F01.02 Ana Frekansin Dijital Ayari 0.00~Fmax 50.00Hz A
0: Yardimci dijital ayar (F01.04)
1: tus takimi potansiyometresi
2: Analog girig Al1
3: lletisim
Yardimci Frekans 4: Coklu referans
RUE0S Komut Kaynagi 5 PLC 0 x
6: Proses PID ¢ikisi
7: X7/HI darbe girisi
8: Analog giris Al2
9: Analog giris AI3
Fo1.04 | vardime frekansin 0.00~Fmax 50.00Hz | &
dijital ayari
F01.05 Yard,ImCI frekans 0 Maksimum frekfznsa gore 0 x
araligi 1: Ana frekansa gore
F01.06 Yardimci frekans 0.0~1000.0% 100.0%
katsayisi
F01.07 Jog frekansi 0.00~Fmax 5.00Hz
F01.08 Maksimum frekans 20.00~600.00Hz 50.00Hz x
) Fdown~Fmax
F01.09 Ust limit frekansi Alt sinir frekansi~maksimum 50.00Hz x
frekans
F01.10 Alt limit frekansi 0.00~Fup 0.00Hz x
Komut frekansi alt limitten 0: Alt limit frekansinda calistir
dislik oldugunda ¢alisma
F01.11 fr:E:ns ugunada galiy 1: 0 Hz'de calistirma F01.12 tarafindan | 0 x
ayarlanan zaman gecikmesinden sonra
etkinlestirilir
FO1.12 f\lt Ilmlt frekans galisma 0.0~6000.0s 60.0s x
slresi
Fo1.43 | Bu frekansa kadar, frekans | 4 55 _ 500 ooHZ 5000Hz | A
telafisini baglatin
Fo1.14 | 20Hzbasina frekans 0.00~50.00Hz 000Hz | A
kompanzasyonu
Grup F02: Galigtirma/Durdurma Kontrolii
0: Tus takimi kontrolii (LED kapalr)
F02.00 Calistir komutu 1: ?I'er‘mllnal kontr?lu (LED agik) _ 0 <
2: lletisim kontrolii (LED yanip sonliyor)
o 0: lleri
F02.01 Kosu yoni 1 Tors 0 A
cnn An i e e Ls 0: Ters etkin a
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1: Ters devre disi
F02.03 lleri ve geri arasindaki 61l 0.0~6000.0s 0.0s
zaman
Birimin yeri:
F02.04 Baslangic modu 0:Dogrudan baslat 0000
1: D6nme hizi izleme ve yeniden
baglatma
On'un rakami:
0:Topraklanmamis kisa
devre algilama
1: llk galistirmadan 6nce topraklama
kisa devre tespiti
2: Her baglamadan 6nce topraklama
kisa devre tespiti
Yuzler basamagi
0:Sifir hizdan itibaren izleme
1:Maksimum frekanstan itibaren
izleme
Thousand's: Jog fonksiyonunun
oncelikli olup olmadigini segin
0:Devre
disi birak
1:Etkinlest
ir
On binin yeri: hiz izleme yéni
0: son park yoni 1: ileri
2: ters
3: Baslangig yonu
F02.05 Baslangig frekansi 0.00~10.00Hz 0.00Hz
Baslangi¢ frekansi tutma "
F02.06 Zaman 0.0~100.0s 0.0s
F02.07 Baslangi¢ DC brakin akimi 0.0~150.0% 0.0%
F02.08 Baslangigta DC frenleme 0.0~100.0s 0.0s
suresi
F02.09 Hiz arama akimi 0.0~180.0% 130.0%
F02.10 Hizlandirimis arama 0.0~10.0s 1.0s
yavaglama suresi
F02.11 Hizlandinlmig arama 0.01~5.00 0.30
katsayisi
F02.12 Durdurma modu 0 Durmak ¢l rampa 0
1: Durmak igin sahil
Fop.13 | DCfrenlemeyi 0.01~50.00Hz 2.00Hz
durdurmanin ilk frekansi
F02.14 DC frenleme akimini 0.0~150.0% 0.0%
durdurun
F02.15 DC frenlenleyl fiurdurmak i¢inl 0.0~30.0s 0.0s
bekleme siiresi
F02.16 DC frenleme stiresini 0.0~30.0s 0.0s
durdurun
0: Devre disi
’ ’ 1: Etkin
F02.17 Dinamik fren 2 Calisirken otkin 0
3: Yavaslama sirasinda etkin
F02.18 D|n-a1-m|lk frenleme 480~800V 700V
gerilimi
F02.19 Fren kullanim orani 5.0~100.0% 100.0%
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. 0: Gerilim gikig! yok
F02.20 OHz ¢ikis secimi T- Gerilim gikis1 0 x
Tekrar agildiginda 0: Gegersiz A
gt otomatik baslatma 1: Gegerli 0
Otomatik baglatma ve
F02.22 tekrar agma arasindaki 0.0~10.0s 0.5s A
bekleme siiresi
Grup F03: Hizlanma/Yavaslama Parametreleri
F03.00 Hizlanma siresi 1 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.01 Yavaslama slresi 1 0.0~6000.0s 1.0s A
F03.02 Hizlanma siresi 2 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.03 Yavaslama sliresi 2 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.04 Hizlanma suresi 3 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.05 Yavaglama sliresi 3 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.06 Hizlanma slresi 4 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.07 Yavaslama sliresi 4 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.08 Jog hizlanma sresi 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.09 Jog yavaslama suresi 0.0~6000.0s 15.0s A
F03.10 | Hizlanma/Decele egrisi 0: Dogrusal Hizlanma/Yavaslama 0 x
1: S-egrisi Hizlanma/Yavaglama
FO3.11 S egrisinin ivmelenmesinin ilk 0.0~6000.0s 0.0s %
segment zamani
0:0.1
F03.12 H|zlanm§ .ve. yavaslama : S 0 <
zaman birimi 1: 0.01s
Frekans gecis noktasi
hizlanma zamani 1arasinda
F03.13 ve hizlanma siresi 2 0.00~Fmax 0.00Hz x
Frekans gecis noktasi
yavaslama siresi 1
F03.14 arasinda 0.00~Fmax 0.00Hz x
ve yavaglama suresi 2
F03.15 S egrisinin hizlanmasinin son 0.0~6000.0s 0.0s <
segment zamani
F03.16 S egrisinin'yavg.?,lamasmm ilk 0.0~6000.0s 0.0s <
segment suresi
F03.17 S egrisinin yavaslamasinin 0.0~6000.0s 00s "
son segment zamani
Grup F04 Dijital Girig
F04.00 DI1 terminalinin iglevi 00: ilev yok 1 x
F04.01 DI2 terminalinin iglevi 01: lleri galigma (FWD) 02: 51 x
F04.02 DI3 terminalinin iglevi Ge_ri calisma (REV) 03: Ug 52 X
F04.03 | DI4 terminalinin islevi telli kontrol 13 x
F04.04 | DI5 terminalinin islevi 04: JOG ileri 0 x
F04.05 DI6 terminalinin isievi 05: JOG geri 06: 0 ”
: erm!na !n!n !§ ev! Durmak igin sahil
F04.06 DI7 terminalinin iglevi 07: Ariza sifirlama 0 x
F04.07 Al1 terminalinin iglevi (RESET) 08: Galisma 0 x
F04.08 Al2 terminalinin iglevi askiya alindi 09: Harici 0 x
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F04.09

AlI3 terminalinin iglevi

ariza girisi 10: Terminal
YUKARI .
11: Terminal ASAGI

12:

(A\/V dahil)

tusu) ayar temizleme

13: Gok adimli frekans terminali 1
14: Cok adimli frekans terminali 2
15: Cok adimli frekans terminali 3
16: Cok adimli frekans terminali 4

determinanti 1

belirleyicisi 1
Hizlanma/Yavaglama devre
(rampa durdurma dahil degil)
20: Yardimci hiz ayarina gegis
21: PLC durumu

sifirlandi 22: Basit PLC
duraklatildi

23: Basit PLC duraklatildi

YUKARI/ASAGI

17: Hizlanma/Yavaslama zaman|

18: Hizlanma/Yavaslama zaman

19:
disi

24: PID ayar yo6ni 25: PID
entegrasyonu duraklatildi 26:

PID parametre anahtari

27: Salinim frekansi duraklamasi
(mevcut frekans cikisi)

28: Salinim frekansi sifirama
(merkezi frekans gikisi)

29: Galistir komutu tus takimi
kontrolline gegirildi

30: GCalistir komutu terminal kontroliine
gecti

31: Calistir komutu iletisim kontroliine
gecti

32: Sayim girisi

33: Sayim temiz

34: Uzunluk sayisi

35: Uzunluk temiz

36: Durdurmada DC fren giris komutu
37: Hiz/tork kontrol anahtari 38: Geri
vites yok

39:Hayir ileri

50: Ozel makine etkinlestir 51:
Gines paneli gli¢ kaynagi
etkinlestirme

52: Uyku haline girin

F04.10

Dijital giris terminalinin
filtreleme siiresi

0.000~1.000s

0.010s

F04.11

DI1 terminali gegerli olmadan
Onceki gecikme suresi

0.0~300.0s

0.0s

F04.12

DI2 terminali gegerli olmadan
Onceki gecikme suresi

0.0~300.0s

0.0s

F04.13

Terminal DI1~DI5
pozitif/negatif mantik

DI5, DI4, DI3, DI2, DI1

0: Pozitif mantik (Terminaller OV'de agik
/ 24V/'de kapali)

1: Negatif Mantik (Terminaller kapali
0V'da/ 24V'da agik)

00000
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AI3, Al2, A1, DI7, DI6
Terminal DI6~AI3 o
F04.14 " . 0: Pozitif mantik 00000 x
pozitif/negatif mantik T Negalit Mantik
0: Iki telli mod 1
FWD/REV terminal 1: Iki telli mod 2
F04.15 | kontrol modu 2: Ug telll mod 1 0 *
3: Ug telli mod 2
Birimin yeri: durdugunda eylem
0: Temizle
1: Holding
On yil: gug kaybinda eylem 0:
Temizle
Terminal 1: Holding
F04.16 YUKARI/ASAGI Yizlerce yer: integral fonksiyonu 0: 00001 x
frekans ayar kontroli Integral fonksiyonu yok
1: Integral iglevi etkin
Bin'in yeri: Olabilirse segin
negatif frekansa disuraldi
0: Devre digi birak
1: Etkinlestir
On bin kisilik yer: Jog ise segin
eylem YUKARI/ASAGI temizleyebilir
veya temizlemeyebilir 0: Sifir
temizleme degil
1: Sifir temizleme
Terminal YUKARI/ASAGI 1.00Hz/
F04.17 frekans degisimi adim 0.00~50.00Hz 0.00:Devre digl 260ms
boyutu
0: Seviye etkin
o = : 1: Kenar tetikleme + Seviye
F04.18 Sﬁgzgslled;ﬁ;?da terminal etkili (Gl agildiginda) 0
2: Kenar tetikleme + Seviye etkili
(Her baslangig)
F04.19 DI1 termir]ali ge.g:ers?z 0.0~300.0s 0.0s
olmadan énceki gecikme
suresi
F04.20 DI2 termiqali ge_gers?z 0.0~300.0s 0.0s
olmadan 6nceki gecikme
siresi
Grup FO05 Dijital Cikig
F05.00 Y1 ¢ikis fonksiyonu 0: Cikis yok 1
F05.01 Y2 ¢ikis fonksiyonu 1: Suricu caligtyor 3
F05.02 | Réle 1 gikis fonksiyonu 2: Aniza gikist 30
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F05.03 Réle 2 gikis fonksiyonu

cikisi

cikisi
5: OHz galisma 1'de siriin
(durdugunda cikis yok)

cikig)

Alt sinir frekansina ulasildi
Frekansina ulasildi
10: Invertdr calismaya hazir

Sdrtict asir Isinma uyarisi
14: Ulagllan birikimli acilis suresi

16: PLC doénglist tamamlandi
17: Ayarlanan sayim
degerine ulasildi 18:
Belirlenen sayim degerine
ulasildi

19: Ulasilan uzunluk

20: Yik altinda alarmi

21: Fren cikisi

22: DI

23: DI2

24:Ayarlanan frekans araligina
ulasildiginda (FDT1)
25:Rezerve

26: PID geri bildirimi kayboldu

inching)
28: iletigsim ayari (adres 2007h)

anahtari

3: Frekans seviyesi algilama FDT1

4: Frekans seviyesi algilama FDT2

6: OHz calisma 2'de siriin (dururken

7: Ust sinir frekansina ulagildi 8:

11: Sirict (motor) asin yuk alarmi 12:
13: Ulasilan mevcut calisma suresi

15: Ardisik galisma siresine ulagildi

27: galisma durumu (gikis olmadan

30:Sebeke ve glines enerjisi otomatik

F05.04 Y1 ¢ikis gecikme siiresi

0.0~6000.0s

0.0s

F05.05 Y2 gikis gecikme slresi

0.0~6000.0s

0.0s

F05.06 R1 ¢ikis gecikme siiresi

0.0~6000.0s

0.0s

F05.07 R2 ¢ikig gecikme stresi

0.0~6000.0s

0.0s

Birimin yeri: Y1

0: Pozitif mantik

1: Negatif mantik

F05.08 Dijital ¢ikisin etkinlestirilmis

On yil: Y2 (birimin yeri ile aynr)

durumu

Yizlerce yer: Réle 1 ¢ikigi (Unitenin
yeri ile ayni)

Binlerce yer: Role 2 gikisi (linitenin yeri
ile ayni)

0000

Algilama genisligi

F05.09 ulagllan frekans

0.00~20.00Hz

5.00Hz

F05.10 FDT1 Ust sinin

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.11 FDT1 alt sinini

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.12 FDT2 Ust sinir

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.13 FDT2 alt siniri

0.00~Fmax

30.00Hz

F05.14 Ardisik galisma suresi

0.0~6000.0Min 0.0:Devre Disi

0.0 Dakika

-42-




PV500&PV150A Serisi Solar Pompa invertorii

Fo5.15 | Birkimliagils siresiayar | o g5535n  0:Devre digi oh x
Fos.16 | Birikimli calisma siresi 0~65535h  O:Devre disi oh x
ayari
- 0: Devre disi
F05.17 Fren kontrol segimi 1 Etkin 0 X
F05.18 Fren agilma frekansi Kapali frekans ~30.00Hz 2.50Hz x
F05.19 Fren agik akimi 0.0~200.0% 0.0% A
F05.20 Fren agik bekleme stresi 0.00~10.00s 0.00s x
F05.21 Fren acik galisma sturesi 0.00~10.00s 0.50s x
F05.22 Fren kapali frekansi 0.00Hz~agIk frekans 2.00Hz x
F05.23 Fren kapanis bekleme sturesi | 0.00~10.00s 0.00s x
Fos24 | Fren kapatma calisma 0.00~10.00s 0.50s x
siiresi
Grup F06 Analog ve Puls Girisi
Fos.00 | A1 edrisinin minimum girisi | 0,0 ~ biikilme noktasinin girisi1 1.0% A
) Al1 egrisinin )
'nin minimum girisine
F06.01 karsilik gelen degeri -100.0~100.0% 0.0% A
ayarlayin.
Al1 egrisi
F06.02 Al1 egrisinin bikilme Al1 egrisinin minimum girigi~Girig 100.0% A
’ noktasi 1'in girisi Al1 egrisinin 2 numarali bikilme '
noktasinin
Karsilik gelen degeri ayarla
F06.03 | Al1 egrisinin biikiilme -100.0~100.0% 100.0% A
noktasi 1'in girisine
Al egrisinin bikiilme Egrinin bikilme noktasi 1'in girigi .
gl noktasi 2'nin girisi Al1 ~ Al1 egrisinin maksimum girigi 100.0% A
Bikilme girisine karsilk
F06.05 gelen degeri ayarlayin -100.0~100.0% 100.0% A
Al1 egrisinin 2. noktasi
Al1 egrisinin maksimum Egrinin bukulme noktasi 2'nin girisi .
F06.06 girisi Al1~%100.0 100.0% A
'nin maksimum girisine
F06.07 karsihk gelen degeri -100.0~100.0% 100.0% A
ayarlayin.
Al1 egrisi
Fos.og | A2 edrisinin minimum girisi | 0,0 ~ biikiilme noktasinin girisi1 1.0% A
) Al2 egrisi )
Al2 egrisinin minimum
F06.09 | girisine karsilik gelen ayar -100.0~100.0% 0.0%
degeri
Fo6.10 | Al2 egrisinin bikilme Al1 egrisinin minimum girisi~Giris 100.0%
: noktasi 1'in girisi Al2 egrisinin 2 numarali bikilme ’
noktasinin
Karsilik gelen degeri ayarla
F06.11 Al2 egrisinin blkilme -100.0~100.0% 100.0%
noktasi 1'in girisine
A2 egrisinin blkilme Egrinin bukulme noktasi 1'in girigi )
FOB.12 | |\ oktasi 2'in girigi AI2~AI2 egrisinin maksimum girisi 100.0%
Bukulme girisine karsilik
F06.13 gelen degeri ayarlayin -100.0~100.0% 100.0%
Al2 egrisinin 2. noktasi
Al2 egrisinin maksimum Egrinin A bikilme noktasinin girigi .
FOB.14 | girisi A12~%100,0 100.0%
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Karsilik gelen deg@eri ayarla
F06.15 Al2 egrisinin -100.0~100.0% 100.0% A
maksimum girisine
Fos.16 | A3 edrisinin minimum girisi | 0,0 ~ biikilme noktasinin girisi1 0.0% A
) AI3 egrisinin )
'nin minimum girisine
F06.17 karsilik gelen degeri -100.0~100.0% -100.0% A
ayarlayin.
Al3 egrisi
Fos.1g | A3 edrisinin bikilme Al1 egrisinin minimum girigi~Girig 25.0% A
: noktasi 1'in girisi AlI3 egrisinin 2 numaral bikilme ’
noktasinin
Bukulme girisine karsilik
F06.19 gelen degeri ayarlayin -100.0~100.0% -50.0% A
AlI3 egrisinin 1. noktasi
Al3 egrisinin bikilme Egrinin biikilme noktasi 1'in girisi .
F06.20 | |\ oktasi 2in girisi AI3~AIi3 egrisinin maksimum girisi 75.0% A
Al3 egrisinin bikilme
F06.21 noktasi 2 girigine karsilik -100.0~100.0% 25.0% A
gelen degeri ayarlayin
AI3 egrisinin maksimum Egrinin A bikulme noktasinin girisi )
F06.22 girisi AI3~%100.0 100.0% A
Al3 egrisinin maksimum
F06.23 girisine karsilik gelen ayar -100.0~100.0% 100.0% A
degeri
Fog.24 | Edritus takimi 0.0~Maksimum egri girisi 0.5% A
’ potansiyometresinin tus takimi potansiyometresi
minimum girisi
Egri tus takiminin
minimum girisine karsilk R ~ o,
F06.25 gelen degeri ayarlayn 100.0~100.0% 0.0% A
potansiyometre
Egri tus takimi Minimum egri tug takimi girigi o
F06.26 potansiyometresinin potansiyometre~100.0 99.9% A
maksimum girisi
Egri tus takiminin
maksimum girisine karsilik R ~ o,
F06.27 gelen ayar degeri 100.0~100.0% 100.0% A
potansiyometre
F06.28 | Al1 terminal filtreleme siiresi 0.000~10.000s 0.100s A
F06.29 | Al2 terminal filtreleme siresi 0.000~10.000s 0.100s A
F06.30 | AI3 terminal filtreleme siresi 0.000~10.000s 0.100s A
Fog31 | rustakmi 0.000~10.000s 0100s | &
potansiyometresi
filtreleme siiresi
F06.32 Minimum HI egrisi girigi 0,00 kHz~Maksimum egri girigi 0.00kHz A
HI
HI egrisinin minimum
F06.33 girigine karsilik gelen -100.0~100.0% 0.0% A
degeri ayarlayin
Maksimum Hl egrisi girisi Minimum HI~ egrisi girisi 50.00kH
F06.34 100.00kHz z a
Karsilik gelen degeri ayarla
F06.35 HI egrisinin maksimum -100.0~100.0% 100.0% A
girigine
F06.36 HI terminali filtreleme stiresi | 0.000~10.000s 0.100s A
Grup FO07 Analog ve Puls Gikisi
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F07.00 | AOT gikis fonksiyonu 00: Cikis yok 1 x
F07.01 AO2 cikis fonksiyonu 01: Cikis frekansi 2 x
02: Komut frekansi
03: Cikis akimi
04: Cikis gerilimi
05: Cikis gucu
06: Bara gerilimi
07: +10V
F07.02 Y2/HO ¢ikis fonksiyonu 08: tus takimi potansiyometresi 3 N
' (HO olarak kullanildiginda) 09: Al
10: AI2
11: AI3
12: HI
13: Cikis torku
14: Ao iletigimi verildi 1
15: Ao iletigimi verildi 2
F07.03 AO1 ofset -100.0~100.0% 0.0% A
F07.04 AO1 kazang -2.000~2.000 1.000 A
F07.05 AO1 filtreleme suresi 0.000~10.000s 0.000s A
F07.06 AO2 ofseti -100.0~100.0% 0.00% A
F07.07 AO2 kazanimi -2.000~2.000 1.000 A
F07.08 AO2 filtreleme suresi 0.000~10.000s 0.000s A
F07.09 HO maksimum g¢ikis darbe 0.01~100.00kHz 50.00kH A
frekansi z
F07.10 HO cikis filtreleme siiresi 0.000~10.000s 0.010s A
Grup F08 Motor 1 Parametreleri
0: Ug fazli asenkron motorlar
1: Senkron motorlar
. _ 2: Tek fazli asenkron
F08.00 Motor 1 tip segimi motorlar (Kapasiteyi kaldir) 0 *
3: Tek fazl asenkron motorlar (
Cikarmaya gerek yok
kapasite)
F08.01 | Motorun gii degeri 1 0.1~1000.0kW Model x
taniml
F08.02 Motorun anma gerilimi 1 60~660V Model x
taniml
F08.03 Motorun nominal akimi 1 0.1~1500.0A Model x
taniml
F08.04 Motorun nominal 20.00~Fmax Model %
frekansi 1 tanimli
F08.05 | Motorun nominal hizi 1 1~30000 Model x
taniml
F08.08 Stator direnci R1 0.001~65.535Q Model x
asenkron motor 1 tanimlanmi
S
F08.09 /-\senkron motorun rotor 0.001~65.535Q Model <
direnci R2 1 tanimh
F08.10 Asenkron rpotor 1'in 0.01~655.35mH Model x
kacak enduktansi L1 tanimh
F08.11 Ase_r)kron motor 1'in karsilikli 0.1~6553.5mH Model x
endiktansi L2 tanimh
F08.12 A__sen_!(ron motorun 0.1~1500.0A Model %
yiksiiz akimi 1 tanimh
F08.13 Asenkron motor 1'in alan 0.0~100.0 87% <
zayiflatma katsayisi 1
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F08.14 Asenkron motor 1'in alan 0.0~100.0 75%
) zayiflatma katsayisi 2
F08.15 Asenkron motor 1'in alan 0.0~100.0 70%
) zayiflatma katsayisi 3
F08.16 S_enkrgn motorun stator 0.001~65.535Q Model
direnci tanimh
FO8.17 Senkron motorun dogrudan 0.01~655.35mH Model
’ eksen endiiktansi ) ) tanimli
F08.18 Senkron motorun dortli 0.01~655.35mH Model
) eksen endiiktansi tanimh
F08.19 | Senkron motorun geri EMF'si | 0~65535V Model
tanimh
F08.20 Sgl';‘l’de”” montaj 0.0~359.9° 0.0°
F08.21 Motorun kutup numarasi 0~1000 4
F08.22 Baslangigta kodlayici orijinini | 0: Bulunamadi 1
) bulma 1: Bulun
0: Otomatik ayarlama yok
F08.30 Motor 1'in otomatik 1: Motorun statik otomatik ayarlanmasi | 0
ayarlanmasi 2: Motorun doner otomatik ayarlanmasi
Grup F09 Motor 1'in V/f Kontrol Parametreleri
00: Dogrusal Vi
01: Cok asamal V/f
02:1.2. glig VIF
03:1.4. gli¢ VIF
04:1.6. gli¢ V/F
05:1.8 guig V/IF
F09.00 | V/fegriayan 06: 2.0. gl VIF 0
07: V/F tam ayirma
08: V/F yari ayirma
09: 1.2 glig ters egrisi VIF
10: 1,4 gug ters egrisi VIF
11: 1,6 gug ters egrisi VIF
12: 1,8 gug ters egrisi V/IF
13: 2.0 gug ters egrisi V/IF
F09.01 Tork artigi 0.1%-30.0% 0.0% (sabit tork artisi) 0.0%
F09.02 1::;3;‘5'“'" kesme 0.00~Fmax 50.00Hz
F09.03 ﬁ,‘.(c;:k1 ;1oktall V/F frekansi 0.00~F09.05 0.00Hz
F09.04 (Q\)ﬁ]l; noktal V/F gerilimi 1 0.0~100.0 5.0%
F09.05 (gli:c;; noktal V/F frekansi 2 F09.03~F09.05 5.00Hz
F09.06 %\)/c;k) noktall V/F gerilimi 2 0.0~100.0 14.0% A
F09.07 (([J:osl; noktali V/F frekansi 3 F09.05~F09.09 25.00Hz A
F09.08 g/%k) noktal VIF gerilimi 3| 9. 0~100.0 50.0% | a
F09.09 g:% noktah V/F frekansi 4 F09.07 ~ nominal motor frekansi 50.00Hz A
F09.10 3/3'3 noklali V/F gerilimi4 | 00~1000  Ue=%1000 100.0% | A
F09.11 V/F kayma telafisi kazanci 0.0~300.0% 80.0% A
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Fog.2 | Stator voltagedrop 0.0~200.0% 1000% | &
kompanzasyon kazanci
F09.13 Uyarma gliglendirme kazanci | 0.0~200.0% 100.0% A
F09.14 Salinim Bastirma 0.0~300.0% 100.0% A
0: Dijital ayar (F09.16)
1: tus takimi potansiyometresi
2: Al1
Fog.15 | V/Faynmiicin gerilim 3: Goklu referans 0 N
kaynagi 4: Darbe ayari (DI7/HI)
5: PID
6: Al2
7: AI3
F09.16 ;/}/Il;el\yrlml igin voltaj dijital 0V ila nominal motor gerilimi 0.0% A
VIE " 0.0~6000.0s
ayriminin gerilim Bu, asagidakiler icin zamani gosterir
F09.17 . P 0.1s A
ylkselme siiresi geriliminin 0 V'tan nominal Motor
gerilimine ylkselmesi.
Foo.1g | YVFaltindalQ F09.19~3000ms 500ms x
filtreleme siresi 0,5Hz
F09.19 \(VF 2Hz u§er|n.de 1Q 1ms~F09.18 100ms %
filtreleme siresi
F09.20 lleri tork diizeltmesi 0.0~5.0% 0.0% A
F09.21 Ters tork dlzeltmesi 0.0~5.0% 1.0% A
PMSM hizlanma akimi
F09.22 | kompanzasyon ayari 0.0~200.0% 0.0% A
PMSM kompanzasyon
F09.23 | siiresi hizlanmadan sonra 0.0~100.0s 2.0s A
azaldi
PMSM ID akim degeri
F09.24 asagidakilerden sonra 0.0~200.0% 0.0% A
korunacaktir
hizlaniyor.
Grup F10 Motor 1'in Vektor Kontrol Parametreleri
s hiz k IG
F10.00 | Hizftork kontroli 0: hiz kontrolt 0 x
1: tork kontrolu
F10.01 ASR disik hiz oransal 0.0~100.0 15.0 A
kazanci Kp1
Fro.02 | ASRdustk izl 0.001~30.000s 0050s | A
entegrasyon siresi
Ti1
F10.03 | ASR 0.00~F10.06 500Hz | a
anahtarlama
frekansi 1
F10.04 ASR yliksek hizli oransal 1~100.0 100 A
kazang Kp2
F1005 | ASRytksekhizh 0.001~30.000s 0.100s
entegrasyon suresi
Ti2
F1006 | ASR F10.03~Fmax 10.00Hz
anahtarlama
frekansi 2
F10.07 ASR giris filtreleme siresi 0.0~500.0ms 3.0ms
F10.08 ASR cikis filtreleme slresi 0.0~500.0ms 0.0ms
F10.09 Vektor kontroli kayma 50~200% 100%
kazanci
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Hizda tork Gst sinirinin dijital
F10.10 ayari 80.0~200.0% 165.0%
kontrol modu
F10.11 Uyarma ayari oransal 0.00~10.00 0.50
kazang Kp1
F10.12 Uyarma ayarl integral 0.0~3000.0ms 100 ms
kazanci Ti1
F10.13 Tork ayari oransal kazang 0.00~10.00 0.50
Kp2
F10.14 | Torkayan integral 0.0~3000.0ms 10.0 ms
kazanci Ti2
F10.15 Uyarma kazang katsayisi 50.0~200% 100%
0: F10.17 tarafindan ayarlanir
1: Tus takimi potansiyometresi
. 2: Al
F10.16 Tork kontroll altinda tork - 0
. ayar kaynag 3. A2
4: AI3
5: Nabiz ayari (DI7/HI)
6: lletisim ayari
F10.17 Dijital tork ayari -200.0~200.0% 50.0%
F10.18 Tork kontro[u gltlnda ileri 0.00~Fmax 50.00Hz
hiz sinir degeri
F10.19 Tork kontro[u gltlnda ters 0,00~ Fmax 50.00Hz
hiz sinir degeri
F10.20 Tork hizlanma stresini 0.0~6000.0s 0.0s
ayarlayin
F10.21 Tork yavaglama stresini 0.0~6000.0s 0.0s
ayarlayin
Flo.22 | Statik strtinme torku 0.0~100.0% 5.00%
kompanzasyonu
F10.23 Statl!( slrtinme frekans 0.00~20.00Hz 1.00Hz
araligi
F10.24 Kayar sirtiinme torku telafisi 0.0~100.0% 1.0%
0: Optimizasyon yontemi 1
F10.25 SVC optimizasyon yéntemi 1: Optimizasyon yéntemi 2 1
2: Optimizasyon yontemi 3
0: F10.18 ve F10.19 tarafindan
ayarlanir
Tork kontrolii altinda 1: Tug takimi potansiyometresi
F10.26 ) N " 0
maksimum frekans kaynagi 2: A
3: A2
4: AI3
5: Nabiz ayari (DI7/HI)
F10.27 :ll(\fﬁ:vl Baslangi¢ uyarma 0.0~150.0% 50%
PMSM aki zayiflatma 0: Gegersiz
F10.28 kontrolii 1: Gegerli 1
F10.29 PM_$M aki zayiflama 70.0~100.0% 95%
gerilimi
F10.30 PMSM r aki zayiflatma 0.0~500.0% 30.0% A
kazanci Kp
Fl0.31 | PMSMaki zayflama 0.00~60.00s 0508 A
integrali Ti
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PMSM aki zayiflama

F10.32 0.0~200.0% 100.0% A
siniri
F10.33 P_I_VISM uyarma akimi frekansil 40 34~600.00Hz 15.00Hz A
ylksek noktasi
F10.34 P_I_\/I%M uyarma akimi frekansi| 4 0y10.33 10.00Hz A
disuk noktasi
F10.35 | "MSMuyarma akimi 0.0~10.0s 1.0s A
dénlisim gecikmesi
Fl03s | PMSM hiz tahmini Kp 0.00~10.00 2.00 A
F10.37 ?iMSM hiz tahmini 0.1~1000.0ms 20.0 ms A
Grup F11 Koruma Parametreleri
0: Akim siniri devre disl
F11.00 Akim limit kontroli 1: Akim sinirlama modu 1 2 x
2: Akim sinirlama modu 2
F11.01 Akim limiti 100.0~200.0% 150.0% x
Frekans azaliyor
F11.02 | zaman (sabit hizl 0.0~6000.0s 5.0s A
calismada limit akim)
F11.03 Akim sinirlama modu 2 oranti 0.1~100.0% 3.0% A
kazanci
Akim sinirlama modu 2 .
F11.04 integral zaman 0.00~10.00s 10.00s A
0: Asiri gerilim durdurma devre disi
F11.05 Asirt Gerilim Durdurma 1: Asiri gerilim durma modu 1 1 x
Kontroll 2: Asiri gerilim durma modu 2
F11.06 Asir gerilim durma gerilimi 600~800V 730V x
Asiri Gerilim Durmasi ~ 0,
iy Mod 2 Oran Kazanci 0.0~100.0% 50.0% A
F11.08 Asiri gerilim durma modu 2 0.00~50.00Hz 5.00Hz %
frekans siniri
Birimin yeri: Bus dusUk voltaji
0: Hata bildirildi ve sahil durdurulacak
1: Durdurma moduna gére durdurma
2: Ariza bildirildi ancak galismaya
devam ediyor
3: Ariza korumasi devre digi
Onuncu basamak :Gug giris fazi
F11.10 | Koruma eylemi 1 Ka);b' (Err09) (Unite ile ayni 03330 x
yer
Yiizler basamagi :Gug ¢ikisi faz
kaybi (Err10) (Unite ile ayni
yer)
Binler basamagi: Motor agir yuki
(Err11) (Unitenin yeri ile ayni)
On binler basamagi:invertér
asin yuk(Err11)(Unitenin yeri ile ayni)
Harici ekipman arizasi (Errl3)
F11.11 Koruma eylemi 2 0: Hata bildirildi ve sahil durdurulacak 00000 %

1: Durdurma moduna gére durdurma

2: Ariza bildirildi ancak galismaya
devam ediyor

On basamakli: EEPROM
okumalyazma hatasi (Err15)
(Unitenin yeri ile ayni)
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Yuzler basamagi: lletisim
fazla mesai hatasi (Err18) (Birimin
yeri ile ayni)

Binler basamagi: PID geri besleme
kaybi (Err19) (Birimin yeri ile ayni)

On binler basamagi: Surekli
g_e}ll§ma slresine ulasildi (Err20)
(Unitenin yeri ile ayni)

F11.12

Koruma eylemi 3

Birimin yeri: Modul sicakhigi
algilama baglanti kesilmesi (Err24)

0: Hata bildirildi ve sahil durdurulacak

1: Durdurma moduna gore durdurma

2: Ariza bildirildi ancak galismaya
devam ediyor

Onluk basamak: Yk 0 oluyor (Err25)
(Birimin yeri ile ayni)

00030

F11.14

Ariza durumunda
calismaya devam etmek
icin frekans segimi

0: Mevcut galisma frekansi

1: Frekansi ayarlayin

2: Frekans Ust sinir

3: Frekans alt siniri

4: Anormallik Gzerine yedekleme
frekansi

F11.15

Anormallik durumunda
yedekleme sikhigi

0.00~Fmax

0.00Hz

F11.17

Motor asiri ylik koruma suresi

30.0~300.0s

60.0s

F11.18

Asiri yik alarmi

Birimin yeri: algilama segenegi:
0: Her zaman tespit et
1: Yalnizca sabit hizda algilama

Onluk basamak : karsilastirilan
nesne 0: Motorun nominal
akimi

1: Sirtictiiniin nominal akimi

Yuzler basamagi: Hata raporlandi
0:Hata raporlanmadi
1:Ariza bildirildi

Binler basamagi: asiri ylik alarmi
verildiginde yavaslama olup
olmayacagi

0: Yavaslama yok

1: Yavaglama

On binlik yer: Asiri yik seviyesi
modunu ayarlayin

0:F11.19 ayarlandi

1:F11.19* VP

2:F11.19 * Al1

3:F11.19 * AI2

4:F11.19 * AI3

00010

F11.19

Asiri yik alarm esigi

20.0~200.0%

130.0%

F11.20

Asirt yik alarminin
etkinlesme siiresi
esik degerin agiimasi

0.1~60.0s

5.0s

F11.21

inverter asiri 1sinma uyari
esigi

50 ~ asiri 1sinma Sicakligi

Model
tanimh

F11.22

YUk kaybi algilama
seviyesi

5.0~100.0%

20.0%

F11.23

Yk kaybinin algilanma
slresi

0.1~60.0s

5.0s
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Anlik elektrik kesintisinde 0: Devre digl
F11.24 eylem segcimi 1: Yavaglama 0 x
2: Bara gerilimi sabit kontroli
Anlik gl kesintisinde
F11.25 | yavaslama siiresi 0.0~6000.0s 5.0s A
I 0: Devre disi
F11.26 Hizli akim limiti 1 Etkin 0 x
F11.27 Otomatik agma 0~20 0 %
(ariza) sifilama
sireleri
F11.28 | Otomatik agma (ariza) 0.1~100.0s 10s x
sifirlama araligi
F11.29 Ariza otomatik sifirlama 0: Harekete gecmiyor 0 N
i sirasinda DO eylemi 1: Harekete Gegin
F11.30 gg:::frglu@ kapali bara 60,0 ~ Geri kazanim gerilimi 80.0% A
F11.31 'g“;‘:_'l'frg,“@ kapatma kurtarma | ;¢ kapatma gerilimi ~%100,0 85.0% A
ilimi
F1132 | Anik gic kapali voltaj 0.01~10.00s 0.10s A
algilama siresi
Fi133 | Anikglckapali Kp 0.1~100.0% 400% | a
Anlik gii¢ kapatma 0.00~10.00s (0,00: Entegrasyon
F11.34 entegrasyon suresi Ti ge(;ersiz) 0.10s A
0:Yok
Motor sicaklik sensori tipi 1:PT100
F11.35 2:PT1000 0 *
3:KTY84
F11.36 Motor sicaklik §eqsérﬂnﬂn -100~100°C 0 A
sifir sapma degeri
F11.37 Ayrilmig
F11.38 M(?EQr sicakhgr uyari eylem 0~200°C 90°C A
esigi
Motor sicaklik
F11.39 koruma eylemi 0~200°C 110°C A
esik
Grup F12: Coklu Referans ve Basit PLC Fonksiyonu
F12.00 Referans 0 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.01 Referans 1 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.02 Referans 2 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.03 Referans 3 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.04 Referans 4 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.05 Referans 5 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.06 Referans 6 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.07 Referans 7 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.08 Referans 8 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.09 Referans 9 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.10 Referans 10 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.11 Referans 11 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.12 Referans 12 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.13 Referans 13 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.14 Referans 14 -100.0~100.0% 0.0% A
F12.15 Referans 15 -100.0~100.0% 0.0% A
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—I F12.16 | Referans 0 kaynagi | 0: Dijital ayar (F12.00) [0
1: tus takimi potansiyometresi
2: Al
3: Proses PID cikis!
4: X7/HI darbe girisi
5: Al2
6: Al3
Birimin yeri: PLC ¢alisma modu
0: Tek bir déngliden sonra dur
1: Tek bir gevrimden sonra son
frekansla calismaya devam eder
2: Donguleri tekrarlayin
On yil: baglatma modu
0: Durdurma (veya hata) adimindan
itibaren ¢alismaya devam eder
1: ilk adimdan itibaren cahistir "gok
; Wi adimli frekans 0"
F12.17 E:,S(;LPLC nin galisma 2: Sekizinci adim "gok adimli 0000 x
frekans 8 "den calistirin
3: On besinci adimdan itibaren
calistinin "gok adimli frekans
15"
Yuzlerce yer: gug kaybi
hafizasi
0: Gu¢ kaybinda bellek devre disi
1: Glg kaybinda bellek etkin
Binlik yer: basit PLC c¢alisma siresi
birimi
0: Saniye (s)
1: Dakika (min)
F12.18 Adim 0'in galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.19 Adim 1'in galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.20 Adim 2'nin galisma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.21 Adim 3'Un galigma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.22 Adim 4'in galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.23 Adim 5'in galisma sliresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.24 Adim 6'nin galisma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.25 Adim 7'nin calisma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.26 Adim 8'in calisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.27 Adim 9'un galisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.28 Adim 10'un calisma siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.29 Adim 11'in calisma slresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.30 Adim 12'nin ¢aligma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.31 Adim 13'Un galigma sliresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.32 Adim 14'lin ¢alisma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
F12.33 Adim 15'in galisma suresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) A
Basit PLC'nin
F12.34 hizlanma/yavaglama siresi 0~3 0 A
referans 0
Basit PLC referansinin
F12.35 | hizlanmalyavaglama siiresi 1 | 0~3 0 A
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Basit PLC referansinin
F12.36

hizlanmalyavaglama siiresi 2 | 0~3

0

A

F12.37 Hizlanma/yavaglama

0

A

basit PLC
referansinin zamani
3

Hizlanmalyavasglama
basit PLC
referansinin zamani
4

F12.38

Hizlanma/yavaslama
basit PLC
referansinin zamani
5

F12.39

Basit PLC'nin
hizlanmal/yavaslama suresi
referans 6

F12.40

0~3

Basit PLC'nin
hizlanmalyavaslama suresi
referans 7

F12.41

0~3

Hizlanmalyavaslama
basit PLC
referansinin zamani
8

F12.42

Hizlanmalyavaslama
basit PLC
referansinin zamani
9

F12.43

0~3

Basit PLC'nin
hizlanmalyavaglama suresi
referans 10

F12.44

Basit PLC'nin
hizlanmalyavaglama suresi
referans 11

F12.45

Basit PLC referansinin

F12.46 hizlanmalyavaslama suresi 12

0~3

Basit PLC referansinin

F12.47 hizlanma/yavaslama siresi 13

0~3

Hizlanmalyavaglama
basit PLC
referansinin zamani
14

F12.48

Hizlanmalyavaslama
basit PLC
referansinin zamani
15

F12.49

0~3

Coklu referansin
F12.50

Birimin rakami: Gl¢ kapatildiginda
eylem segimi

0:Gug kapatildiginda sifirlama 1:Gii¢
kapatildiginda tutma

YUKARI/ASAGI
fonksiyon segimi

Onluk basamak: negatife
disarulip
dlsurtlemeyecegini segin
0:Devre disi birak
1:Etkinlestir

00
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oklu referansin N o f
F1251 | Yo e OS] iz 0,0~100.,0 (%0,0Gegersiz) 0.0% A
Grup F13 Proses PID
0: F13.01 dijital ayan
1: tug takimi potansiyometresi
2: Al
F13.00 | PID ayan 3: lletisim 0 x
4: Coklu Referans
5: DI7/HI darbe girisi
6: Al2
7: AI3
F13.01 PID dijital ayari 0.0~100.0% 50.0% A
0: Al
1: Al2
2: lletisim
3: Al1+AI2
F13.02 PID geri bildirimi 4: AI1-AI2 0 x
5: Maks{Al1, Al2}
6: Min{Al1, Al2}
7: DI7/HI darbe girigi
8: Al3
F13.03 PID ayari geri besleme 0.0~6000.0 100.0 A
araligi
F13.04 | PID eylem yoni (1); izrr'seé')'ﬁgn 0 x
F1305 | PIDayannin 0.000~10.000s 0.000s A
filtreleme suresi
F13.06 PID geri beﬁlem.esmln 0.000~10.000s 0.000s A
filtreleme suresi
F13.07 | PIDgkisinin 0.000~10.000s 0.000s A
filtreleme suresi
F13.08 Oransal kazang Kp1 0.0~100.0 1.0 A
F13.09 Entegrasyon siresi Ti1 0.01~10.00s 0.10s A
F13.10 Diferansiyel zaman Td1 0.000~10.000s 0.000s A
F13.11 Oransal kazang Kp2 0.0~100.0 1.0 A
F13.12 Entegrasyon siresi Ti2 0.01~10.00s 0.10s A
F13.13 Diferansiyel zaman Td2 0.000~10.000s 0.000s A
0: Anahtar yok, Kp1, Ti1 ve Td1
parametreleri tarafindan belirlenir
F13.14 PID parametre anahtari 1: Girig ofseti temelinde otomatik gegis | 0 x
2: Terminal tarafindan anahtarlanir
F13.15 PID parametresi gegis 0.0~100.0% 20.0% x
sapmasi 1
F13.16 | PID parametresi gecis 0.0~100.0% 80.0% x
sapmasi 2
F13.17 PID ofset limiti 0.0~100.0% 0.0% x
Birim rakami (Durdurulup
durdurulmayacagi
cikis limite ulastiginda integral galisma)
F1318 | PID integral ézellii 0: Integral islemine devam et 00 x
1: Integral ¢alismayi durdur
Onluk basamak (Integral ayrilmis)
0: Gegersiz
1: Gegerli
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F13.19 PID diferansiyel limiti 0.0~100.0% 0.5% x
F13.20 PID baslangi¢ degeri 0.0~100.0% 0.0% x
F1321 | FIDbaslangic 0.0~6000.0s 0.0s x
degerinin tutma
suresi
. PID c¢ikis frekansi alt sinirt ~ % 100.0
F13.22 PID cikis frekans Gst siniri (% 100.0 agagidakilere karsilik gelir 100.0% x
maksimum frekans )
F13.23 PID ¢ikis frekansi alt limiti -100,0 ~ PID gikis frekansi 0.0% N
alt sinir
Asagi siniri
itz PlsD%eri besleme kaybi 0.1~100.0% 0.0% X
0.0%: Geri bildirim kaybi
degerlendirilmiyor
PID geri besleme
F13.25 kaybinin alt siniri igin 0.0~30.0s 1.0s x
algilama suresi
Birim rakami: Durdugunda PID ¢alisma
secimi
0:Durdugunda galigtirma
1:Durdugunda calistir
Onluk basamak: ¢ikis, ¢ikis frekansi
ile sinirhidir
0:Sinirh
degil 1:sinirh
Yizler basamagi: PID'nin verilen
F13.26 PID calisma segimi YUKARI/ASAGI dijitali 00000 x
0:Gug kapaliyken sifir siime 1:Glg¢
kapaliyken tutma
Thousand'in yeri: PID geri besleme
kaybi algilama modu
0:Durdugunda algilama yok
1:Durdugunda algilama yap
On binlik yer: PID geri besleme kaybi
oldugunda eylem
0:Ariza bildir
1:Durmak igin
rampa
F1a27 | Jorien o0 diltalinin 0,0~100,0 (%0,0 Gegersiz) 0.0% A
Yukari limit 0.1~100.0% o
FilsiZe PID geri besleme kaybi 0.0%: Geri bildirim kaybini 100.0% *
degerlendirmiyor
icin algilama suresi
F13.29 PID geri besleme kaybinin 0.0~30.0s 1.0s x
st siniri
0:F13.22
1:F13.22* klavye potansiyometresi
PID Ust limit kaynak segimi 2:F13.22*Al1
F13.30 3:F13.22°A12 0 *
4:F13.22 * HI (darbe girisi) 5:F13.22*Al3|
0:F13.23
1:F13.23* klavye potansiyometresi
PID alt limit kaynak segimi 2:F13.23*Al1
F13.31 Y 3:F13.23*A12 0 *
4:F13.23 * HI (darbe girisi) 5:F13.23*Al3|
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Grup F14: Salinim Frekansi, Sabit Uzunluk, Uyandirma ve Sayim
0: Ayar frekansina gére
F14.00 Salinim frekansi ayar modu ' _ 0
1: Maksimum frekansa gore
F1401 | Salinim frekansi 0.0~100.0% 0.0%
genligi
F14.02 AtIaT? frekansi 0.0~50.0% 0.0%
genligi
F14.03 Szflmlrn frekansinin Yikselme 0.0~6000.0s 5.0s
Siresi
F14.04 Séllnlr'n frekansinin Digme 0.0~6000.0s 50s
Siresi
F14.05 Uzunluk ayarla 0m~65535m 1000m
F14.06 Metre basina darbe sayisi 0.1~6553.5 100.0 N
Birimin yeri: uzunluk ulastiginda dur
0: Durmuyor
1: Durdur
Uzunluk ulastiginda komut On'un yeri: uzunluk hesaplama
F14.07 sU9 yontemi 00 x
0: darbe darbe
1: Referans maksimum frekans 2:
Ai1 kanalina bakin
3: Al2 kanalina bakin 4:
Al3 kanalina bakin
F14.08 Sayim degerini ayarla 1~65535 1000 x
F14.09 Belirlenmis sayim degeri 1~65535 1000 x
F14.10 | Uyanma frekansi E;;exketSiZ frekans (F14.12)~ 0.00Hz A
F14.11 Uyanma gecikme slresi 0.0~6000.0s 0.0s A
F14.12 Hareketsiz frekans 0.00~Uyanma frekansi 0.00Hz A
F14.13 Hareketsiz gecikme stresi 0.0~6000.0s 0.0s A
0: Frek:
F14.14 Uyandirma modu segimi - rekans 0 x
1: Basing
0: Frek:
F14.15 Dormansi modu secimi - rekans 0 x
1: Basing
Unitenin yeri: basing geri besleme
kanali
0: Al1
1: A2
2: DI7/HI darbe girisi 3:
F14.16 Gerilim geri besleme kaynagdi | Al3 00 x
On'un yeri: Dormansi modu 0:
Yiiksek basingta dormansi ve disik
basingta uyanma 1: Disulk basingta
dormansi ve
yuksek basingta uyanmak
F14.17 Uyandirma basinci 0,0 ~ Dinlenme basinci 10.0% A
F14.18 Dormansi basinci Uyandirma basinci ~%100,0 50.0% A
Grup F15: lletisim Parametreleri
0: 4800bps
1: 9600bps
F15.00 | Baud hizi 2: 19200bps 1 x
3: 38400bps
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4:57600bps
5: 115200bps

Kontrol yok, RTU icin veri formati (1-8-
N-2)

1: Gift eslik kontroll, RTU igin veri
F15.01 Veri formati formati (1-8-E-1) 0 x
2: Tek Parite kontrolii, RTU igin
veri formati (1-8-0-1)

3: Kontrol yok, RTU igin veri formati
(1-8-N-1)

F15.02 Yerel adres 1~2470 : Yayin adresi 1 x

F15.03 lletisim zaman agimi 0.0~60.0s 0.0s x

F15.04 Yanit siresi gecikmesi 0~200ms 1ms x

F15.05 Efendi-kole 0: Invertor slave'dir 0 x

lletisim Modu . Invertér master'dir

o| =

Veri Gonderen Ana : Frekansi ayarla

Flaee lletisim : Mevcut galisma frekansi 0 *

F1507 | lletisim hatasi oldugunda ~ Geri doniis yok

: Pozitif ve negatif
: Mutlak deger

1
0

mesaj donlsu 1: Donusg
0
1

F15.08 U grubu donus degeri

Grup F16 Tuslari ve Tus Takimi Parametrelerinin Goriintiilenmesi

0: Islev yok
1: Jog
F16.00 MF K tus ayar 2: lleri/geri gegis 1 x
3: Komut kaynaklarini kaydirarak
calistirin

4: Jog geri

Birim rakami: STOP/RESET tusunun
fonksiyon segimi

0: STOP/RESET tusunun durdurma
islevi yalnizca klavye calisma
modunda gegerlidir

1: STOP/RES tusunun durdurma
islevi herhangi bir calisma modunda
Klavye islem ekrani gecerlidir

On basamakli: Hiz gostergesi (U00.05

)

0: Gergek hiza gore

1: Frekansi hiz katsayisi ile carpin
(F16.11)

Yizler basamagi: Ondalik
basamak 0: Ondalik basamak yok
1: Bir ondalik basamak 2:

Iki ondalik basamak 3:

Ug ondalik basamak

F16.01

001 x

0: Kilitli degil
1: Tam kilitli

2: RUN, STOP/RST disinda kilitli tuslar
F16.02 Anahtarlar kilitli segenegi 0 x

3: STOP/RST disinda kilitli tuglar

4: >> diginda kilitli anahtarlar

LED gorintileniyor - - !
F16.03 parametreler ayar 1 calisma Ear;ﬁl((Ugoeoli.go U00.99:2

durumunda
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LED gérintilenen N - !
F16.04 parametreler ayar 2 agik 0 99(U00.'00 U00.99:a 6 A
calisma durumu kargilik gelir)
LED, ¢alisma durumunda 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.05 p?rat\mgtre ayari 3'U karsilik gelir) 3 A
gosterir
LED, ¢alisma durumundaki 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.06 4"pz:ra_metre ayarini karsilik gelir) 2 A
gosterir
LED gériinttileniyor 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.07 Durdurma durumunda karsilik gelir) 1 A
parametre ayari 1
LED gorintileniyor 0~99(U00.00~ U00.99'a
F16.08 Durdurma durumunda Karsilik gelir) 6 A
parametre ayari 2
LED gosterilen 0~99(karsilik gelen U00.00~
Fise parametreler ayar 3 agik U00.99) 15 A
durma durumu
Durdurma durumunda LED - - !
F16.10 ile gorunttlenen gar;ﬁ(kugoe?i.r(;o U00.99 16 A
parametreler ayari 4
F16.11 Hiz gosterge katsayisi 0.00~100.00 1.00 A
F16.12 Glg gosterge katsayisi 0.0~300.0% 100.0% JAN
F16.13 gfrgfilésoom arasinda | ))Hz~5,00Hz 0.10Hz A
Grup F17 Kullanici tanimli Ekran Parametreleri
F17.00 Kullanici Tanimh 00.00~49.99 00.03 N
Ekran Parametresi 0
F17.01 Kullanici Tanimh 00.00~49.99 01.01 A
Ekran Parametresi 1
F17.02 ';:E:;‘g;r;i’;';" Ekran 00.00~49.99 01.02 A
Fi7.03 | Kutemc taniml Eican 00.00~49.99 01.08 A
F17.04 ’;:'r':rrr‘]';'rfs’;':‘“ Ekran 00.00~49.99 01.09 A
F17.05 Kullanici Tanimh 00.00~49.99 02.00 A
Ekran Parametresi 5
F17.06 | Ktemc tanmlt Ecan 00.00~49.99 02,01 a
Fi7.07 | Kutemc tanimlt Eiran 00.00~49.99 02.12 A
Fi7.08 | Katemc tanml Ecan 00.00~49.99 03.00 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.09 Ekran Parametresi 9 03.01 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.10 Ekran Parametresi 10 04.00 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.11 Ekran Parametresi 11 04.01 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.12 Ekran Parametresi 12 04.02 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.13 Ekran Parametresi 13 04.03 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.14 Ekran Parametresi 14 05.02 A
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Kullanici Tanimh
00.00~49.99 X
F17.15 Ekran Parametresi 15 08.01 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
FlEl Ekran Parametresi 16 08.02 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
Fira7 Ekran Parametresi 17 08.03 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.18 Ekran Parametresi 18 08.04 A
F17.19 Kullanici Tanimh Ekran 00.00~49.99 08.05 A
Parametre 19
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.20 Ekran Parametresi 20 0830 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
Fi7.21 Ekran Parametresi 21 11.10 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.22 Ekran Parametresi 22 13.00 A
Kullanici Tanimh
00.00~49.99
F17.23 Ekran Parametresi 23 13.01 A
Kullanici Tanimli -
F17.24 | £\ ran Parametresi 24 00.00~49.99 1302
Kullanici Tanimli
. 00.00~49.99 .
F17.25 Ekran Parametresi 25 13.08
Kullanici Tanimli
. 00.00~49.99 .
F17.26 Ekran Parametresi 26 13.09
Kullanici Tanimh "
Pl Ekran Parametresi 27 00.00~49.99 00.00
Kullanici Tanimh "
Pl Ekran Parametresi 28 00.00~49.99 00.00
Kullanici Tanimh .
Pl Ekran Parametresi 29 00.00~49.99 00.00
F22Group:Sanal IO
F2200 | SemalVDIT Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
segimi
F22.01 Sangl V_D_I2 . Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
secimi
F2202 | SanalVDI3 . Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
segimi
F2203 | SenalVDi4 Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
segimi
F22.04 Sangl V.D.I5 . Fonksiyon kodu F04.00 ile ayni 0
terminalinin fonksiyon
secimi
(VDI5, VDI4, VDI3, VDI2, VDI1)
f . 0:VDI'nin gegerliligi virual VDOXx'un
Sanal VDI terminallerinin °
F22.05 gegerli durum ayar modu durumuna baglidir 00000
1:F22.06 fonksiyon kodu
tarafindan ayarlanan VDI'nin
gecerliligi
. (VDI5, VDI4, VDI3, VDI2, VDIL)
Sanal VDI terminal durumu -
F22.06 0: Gegersiz 00000
ayarlar >
1: Gegerli
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Sanal VDO1 terminalleri g : Fiziksel DIx'e dahili kisa
F22.07 cikisinin fonksiyon segimi evre . . 0
’ Diger: F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDO2 terminalleri g : Fiziksel DIx'e dahili kisa
F22.08 cikisinin fonksiyon segimi g}/re . . 0
’ Diger: F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDO3 terminalleri g : Fiziksel DIx'e dahili kisa
F22.09 cikiginin fonksiyon segimi evre ) . 0
’ Diger: F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDO4 terminalleri 0 : Fiziksel DIx'e dahili kisa
F22.10 ¢ikisinin fonksiyon secimi devre 0
’ Diger: F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDOS5 terminalleri 0 : Fiziksel DIx'e dahili kisa
F22.11 cikisinin fonksiyon secimi devre 0
’ Diger: F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Fo2.12 | Sanal VDO1cikis 0.0s~6000.0s 0.0s
gecikme suresi
F2213 | SanalVDO2cikis 0.0s~6000.0s 0.0s
gecikme suresi
F22.14 | Sanal VDO3 gikisi 0.0s~6000.0s 0.0s
gecikme siresi
F22.15 | Sanal VDO4 cikis 0.0s~6000.0s 0.0s A
gecikme siresi
F22.16 | Sanal VDOScikis 0.05~6000.05 0.0s
gecikme siresi
VDO ¢ikis terminali VDO5. VDO4. VDO3. VDO2. VDO1
F22.17 pozitif ve negatif 0: Pozitif mantik 00000 A
mantik 1: Negatif mantik
U00 Grup: Durum Izleme
U00.00 Cikis Frekansi 0.00~Fup 0.00Hz O]
U00.01 Frekans Ayari 0.00~Fmax 0.00Hz @®
U00.02 Clkvl§ _geriliminin gercek 0~660V 0.0V ®
degeri
uoo.03 | S'Kis akiminin gergek 0.0~3000.0A 0.0A ®
degeri
uU00.04 Cikis Gucu -3000,0~3000,0kW 0.0kW ®
U00.05 Cikis Dénus Orani 0~60000rpm Orpm @®
U00.06 DC Bara Gerilimi 0~1200V ov @®
U00.07 Senkronizasyon 0.00~Fup 0.00Hz ®
Frekansi
U00.08 | PLC Asamasi 1~15 1 O]
U00.09 Program Galisma Siresi 0.0~6000.0s(h) 0.0s(h) @®
U00.10 PID Verildi 0~60000 0 @®
U00.11 PID Aritmetik Geri Besleme 0~60000 0 @®
U00.12 DI1~DI5 Girig Durumu DI5 DI4 DI3 DI2 D1 00000 @®
U00.13 DI6~DI7 Girig Durumu DI7 DI6 00 @
u00.14 Dijital Cikis Durumu R2R1Y2 Y1 0000 @®
U00.15 Al1 Girisi 0.0~100.0% 0.0% @®
U00.16 Al2 Girisi 0.0~100.0% 0.0% @®
uU00.17 AI3 Girisi -100.0~100.0% 0.0% @®
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U00.18 gl:_\ge Potansiyometre 0.0~100.0% 0.0% ®
irigi
U00.19 HI Darbe Girig Frekansi 0.00~100.00kHz 0.00kHz @®
U00.20 | AO01 Cikis 0.0~100.0% 0.0% @®
U00.21 A02 Cikis 0.0~100.0% 0.0% @®
uoo.22 | HO Darbe Gikis 0.00~100.00kHz 000kHz | ®
Frekansi
U00.23 Invertot Moddlindn -40.0°C~120.0°C 0.0°C ®
Sicakligi
U00.24 | Acilis Slresi 0~65535dk 0 dakika @®
U00.25 Calisma Stresi 0~6553.5dk 0.0 dakika | @
U00.26 Klmdilatif Agilig Siresi 0~65535h oh ®
U00.27 Kumulatif Caligma Sturesi 0~65535h Oh O]
uU00.28 Gergek Sayim Degeri 0~65535 0 @®
U00.29 | Gergek Uzunluk Degeri 0~65535m Oom @
U00.30 Hat Hizi 0~65535m/dak Om/Dakika | @
U00.31 Cikis Torku 0.0~300.0% 0.0% @®
U00.35 Gug tuketimi 0~65535KWh 0 @®
U00.36 | VDI1~VDI5 girig durumu VDI5 VDI4 VDI3 VDI2 VDI 00000 O]
U00.37 X38;~VD059""$' VDO5 VDO4 VDO3 VDO2 VDO1 00000 ®
U00.38 Yiksek hiz darbesi X7 0~65535 0 ®
veya hat numarasi
| uzatma karti izleme | |
U01 Grubu: Ariza Kaydi
U01.00 Akim Ariza Kategorisi Err00~Err4d1 Err00 @
ikis frekansi
Uoto1 | Skas frekan 0.00~Fup 000Hz | @
1kis akimi
Wotoz | Sikusalam 0.0~3000.0A 0.0A ®
U01.03 | mevcut arizanin c'si 0~1200V ov ®
Kimulatif galisma suresi
Uotos | Fameatt sals 0~65535h Oh ®
U01.05 Eski bir hata kategorisi Son ariza kaydi gibi Err00 O]
Cikis frekansi
uU01.06 aski bir hata 0.00~Fup 0.00Hz ®
1kis akimi
Eski Otobus Voltaji
uotog | o g 0~1200V ov ®
Kimulatif galigma stresi
SUHE eski bir hata 0~65535h oh ®
Eski iki ariza -
uo1.10 Kategoriler Son ariza kaydi gibi Err00 @®
Cikis frekansi
uo1.11 aski ki hata 0.00~Fup 0.00Hz @®
1kis akimi
Eski Otobiis Voltaji
T RER B ! 0~1200V ov ®
Kimulatif galigma stresi
U014 | gncek iki hata 0~-65535h on ®
Onceki 3 kategori )
U01.15 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
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Onceki 4 kategori .
uUo1.16 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 5 kategori )
uo01.17 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 6 kategori )
uU01.18 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 7 kategori )
u01.19 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 8 kategori .
uo01.20 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 9 kategori ’
uo1.21 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 10 kategori .
u01.22 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 11 kategori :
u01.23 hatalar U01.00 ile ayni Err00 ®
Onceki 12 kategori .
uU01.24 hatalar U01.00 ile ayni Err00 @®
Onceki 13 kategori )
uU01.25 hatalar U01.00 ile ayni Err00 @®
HO00 Grubu: PV Pompa Ozel Seti
H00.00 | Pompa Makine Kontrolii ONull_ 1 x
1:Gegerli
H00.01 Invertér Giicli Segimi 0:$eﬂbeke . 1 N
1:Glnes Paneli
H00.02 Vmpp Secimi 0:CVT 3 x
Gerilim Verilen Mod (Verilen Sabit Voltaj)
1: Maksimum Gui¢ Noktasinin Takibi
(MPPT)
2:0Otomatik MPPT
3:Hizl MPPT
4: MPPT'yi hizli baglatma
H00.03 Vmpp gerilimi CVT ayari 0~750V 540V
H00.04 | MPPTnin mini gerilim 0~Maksimum Gerilim 500V
referansi
H00.05 MPPT'nin maksimum gerilim Maksimum Voltaj~750V 600V
referansi
H00.06 Verilen PID Filtre Zamani 0.000~10.000s 0.000s
H00.07 PID Filtre Zaman Geri 0.000~10.000s 0.000s
Beslemesi
H00.08 PID Filtre Zaman Cikisi 0.000~10.000s 0.000s
H00.09 Oran Kazang Kp1 0.00~100.00 0.10
H00.10 Puan Zaman KI 0.00~100.00 0.10
S PID Gikig Frekansi Alt Sinin~%100,0
H00.11 PID Cikis Frekansi Ust Siniri (%100.0 100.0%
maksimum frekansa karsilik gelir)
H00.12 PID Cikis Frekansi Alt Sinirt | 0.0~PID Gikis Ust Siniri 20.0%
Frekans
Zayif 1sik On uyarisinin 0.0~6000.0
H00.13 Hareketsiz Geckme Siiresi ) e 600.0s
Hoo.14 | Zaviflsigin Uyanma Geckme | (o 6000.0 100.0s
Siresi
L O:Null
Rezervuar Su Seviyesinin TAN
H00.15 Geri Besleme Kanali : 0
Segcimi 2Z:AI2
3:AI3

-62-




PV500&PV150A Serisi Solar Pompa invertorii

Hoo.16 | Tamsuonuyansinin | g.q0000s 600s N
gecikme suresini temizleyin
H00.17 eR;giervuar su seviyesi 0.0~100.0 25.0% A
Asiri Tank On Uyarisinin 0~10000s
H00.18 Hareketsiz Geckme Siiresi 60s A
H00.19 Rezervuar hidrolik probunun 0.0~100.0 100.0% A
algilanmasi
H00.20 Pon_wpa du§uk yukte énuyart | 5 0~1000.0s 60.0s A
gecikme suresi
Hoo.21 | Pompa yuk altinda 6n 0,0~%100,0 0,0:Null 0.0% A
uyari akim seviyesi
Hoo.22 | YUkaltindapompa 0.0~1000.0s 60.0s A
gecikme siresini sifirla
Hoo3 | Gecikme 0.00~200.00Hz 0.30Hz A
frekansi esigi
0: Pozitif yon , daha yiksek
Su seviyesi yon tespiti algilama degeri daha yiiksek su
H00.24 seviyesi 1 X
1: Negatif pozisyon , daha yiiksek
algilama degeri alt su seviyesi
80V ~MPPT minimum
f gerilim (220V inverter) 80V
H00.25 Zayif 1s1k voltaji 230V~MPPT minimum 230V X
gerilim (380V inverter)
. 0: Maksimum frekans
H00.26 Frekans verilen mod 1 Ana frekans verilen mod 0 x
H00.27 Glg c_)tomatik anahtar 0:devre 0 %
fonksiyonu disi
1:Etkinles
tir
H00.28 O}omatlk gecis zamani 1~600Min 60 Dakika | A
guines enerjisine
H00.29 Otomatik anahtar gecikmesi 0.1~10.0s 3.0s A
Mevcut glic kaynagi 0: Sebeke giicl
UL otomatik anahtar fonksiyonu | 1: Glines enerjisi 0 ®
H00.31 Pompa nominal debisi QN 0.0~1000.0 m3/h 6.0 m3/h
H00.32 Pompa nominal yiiksekiigi Hy | 0.0~500.0m 24m
H00.33 Pompa kimilatif akigi sifir 0 Geger§iz 0 A
temizleme 1: Gegerli
HO00.34 | Pompa akim akigi 0=0y *flfy (M3h) 00m3h | @
= T=UYIy (JTJN 7V57
H00.35 Pompa akim yuksekligi 0.0m @®
H00.36 Pompa kiumulatif akisi Birim: m3 0m3 ®
H00.38 Hizli baslangig igin Baslangic 0.00~50.00Hz 20.00Hz %
Frekansi
MPPT Modu
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3.2 HOO0 Grubu: Fonksiyon Kodunun Detayl Agiklamasi

. . O:Null
H00.00 Pompa Makine Kontroll T-Gegerh 1 x
O:Null
Standart model igin
1:Gegerli
PV pompalari icin 6zel invertdr , HOO Grubu: Gegersiz
; R - 0:Sebeke
H00.01 Invertor Glicl Segimi 1-Giines Panel 1 x
0:Sebeke
Sebeke Uzerinden invertdr gli¢ beslemesi, verilen frekans FO1 grubuna atifta bulunur, HOO.02~H00.12
gegersizdir.
1:FV Paneller

Gunes panelleri araciligiyla invertor glic kaynag), esas olarak izleme yoluyla verilen frekans vegﬁnes
panellerinin maksimum gii¢ noktasi PI'sini elde etmek igin ayarlama Daha fazla ayrinti igin litfen H00.02

~ HO00.12'ye bakin.

0:CVT
(Verilen Sabit Voltaj uygulamast)

- . 1: Maksimum Gli¢ Noktasinin Takibi
Vmpp Gerilim Verilen Mod (MPPT)

Segimi 2:0Otomatik MPPT

3:Hizh MPPT
4: MPPT'yi hizli baglatma

H00.02

0:CVT (Verilen Sabit Voltaj uygulamasi)
Gerilim verilen modu benimseyin; referans gerilimi H00.03 tarafindan verilen sabit bir degerdir.

1: Maksimum giig noktasi izleme (MPPT)
Verilen referans voltajini izleyen maksimum gl¢ noktasini kullanarak, referans voltaji sistem kararli olana
kadar degismeyi durdurmayacaktir , bu arama modunun maksimum gii¢ noktasi H00.04 ve H00.05 araligi
ile sinirhdir

2:0tomatik MPPT

Sistem maksimum gli¢ noktasini otomatik olarak takip eder, farkli glines panellerine uyarlanabilir,
maksimum gl¢ noktasini hizli bir sekilde takip edebilir ve alabilir.
Hangi referans gerilim modu benimsenirse benimsensin, bara gerilimi referans gerilimden yiiksek
oldugunda, hedef frekans Pl gikis frekansinin st sinirina degisecektir; bara gerilimi referans gerilimden
duslik oldugunda, hedef frekans PI gikis frekansinin alt sinirina degisecektir.

3:Hizh MPPT

Sistem, maksimum gui¢ noktasini otomatik olarak hizli bir sekilde takip eder, farkl giines panellerine
uyarlanabilir, maksimum gui¢ noktasini hizli bir sekilde takip edebilir ve alabilir.

Hangi referans gerilim modu benimsenirse benimsensin, bara gerilimi referans gerilimden ylksek
oldugunda, hedef frekans PI ¢ikis frekansinin Ust sinirina degisecektir; bara gerilimi referans gerilimden
disuk oldugunda, hedef frekans PI cikis frekansinin alt sinirina degisecektir.

4: MPPT'yi hizli baglatma
Bu mod, hizl baslatma frekansi (H00.38) eklemenin yani sira mod 3'U (Hizli MPPT) temel alir.
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H00.03 | Vmpp gerilimi CVT ayari 0~750V 540V [ a |

H00.02 sifir oldugunda, referans gerilim bu fonksiyon kodu tarafindan verilecektir.

H00.04 MPPT mini voltaj referansi 0~Maksimum Gerilim 500V N

Hoo.05 | MPPT maksimum gerilim Maksimum Voltaj~750V 600V =
referansi

HO00.03 1 oldugunda, MPPT voltaji H00.04~H00.05 araliginda izleyecektir, H00.05 H00.04'ten bliyik
olmalidir, aralarindaki fark ne kadar kigik olursa, izleme araligi o kadar dar olur, izleme daha hizli olur.

Ancak maksimum giiciin voltaj noktasi bu aralia diismelidir.
H00.06 | PID Verilen Filtre Siiresi 0.000~10.000s 0.000s A
H00.07 | PID Yanit Filtre Stresi 0.000~10.000s 0.000s A
H00.08 | PID Gikig Filtre Stresi 0.000~10.000s 0.000s A
H00.09 | Oran Kazang Kp1 0.00~100.00 0.10 A
H00.10 | Puan Zaman KI 0.00~100.00 0.10 A
) PID Cikis frekansi alt sinirt ~%100,0
H00.11 PID Cikis frekansi Ust siniri (9%100,0 maks. 100.0% <
frekans)
H00.12 PID Cikis frekansi alt siniri 0.0~PID Cikis Ust siniri 20.0% "
frekans
FR200 kullanim kilavuzundaki PID fonksiyon agiklamasinin F13 grubuna bakin.
Hoo.13 | Zayfistk on uyan 0.0~6000.0s 6000s | A
uykusunun gecikme
slresi
Ho0.14 | ZaY!fisik uyandirma 0.0~6000.0s 100.0s A
gecikme suresi

Cikis frekansi Pl cikis frekansinin (H00.12) alt sinirnna esit veya daha az oldugunda, geciktirme

zamanlamasi baslar, zayif 1sik 6n uyarisinin (
zayif 1s1k 6n uyarisi raporlanir (Arn33) ve uyku

H00.13) gecikme siresi gelene kadar bu durum devam eder,
moduna geger.

Zayif 151k 6n uyarisinda, ¢ikis frekansi Pl ¢ikis frekansinin alt sinirindan biylk oldugunda, geciktirme

zamanlamasi baslar ve zayif igikta uyanmanin varig gecikme siiresi  (H00.14) 'e kadar bu duruma devam
eder, zayif 1sik 6n uyarisini temizler, galisma durumuna tekrar girer.
PI Dulpu“\\
Pl lower \
limit \/—\Jx)——/v\‘
- - - - =
Dormancy Wake up
delay time delay time
of weak of weak
F
i
Pl lower
limit
-
Running

Running status

Sekil 3-1 Zayif

Dormancy status status

1stk dormansisi ve uyanma
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O:Null
Rezervuar su seviyesinin geri 1:Al1
H00.15 besleme kanali segimi 2:A12 0 *
3:AI3
O:Null
Su seviyesinin kontroli gegersizdir.
1:Al1
Su seviyesi kontroliiniin analog sinyal kaynagi igin Al1
2:A12
Su seviyesi kontrolliniin analog sinyal kaynagi igin Al2
3:AI3
Su seviyesi kontroliiniin analog sinyal kaynagi igin Al3
H00.16 Tfmk ustu 6p uyansmm gecikme 0~10000s 600s
suresini temizleyin
H00.17 | Rezervuar su kontrolli ile dolu 0.0~100.0 25.0%
Su dolu rezervuar 6n
H00.18 | uyarisinin domansi 0~10000s 60s A
gecikme suresi

Algilanan su seviyesi kontrol analog sinyali su seviyesi esiginden (H00.17) daha az oldugunda ve bu
durum HO00.18 gecikme stiresi boyunca devam ettiginde, su dolu (Arn34) ve uyku hali 6n uyarisini bildirir.

Su dolu 6n uyarisinda, algilanan su seviyesi kontrol analog sinyali H00.17'den biylUk oldugunda,
gecikme zamanlayicisi baslar ve bu durum H00.16 gecikme siresi boyunca devam eder, tam su
on uyari, normal caligmaya geri dénun.

H00.19 Rezervuar hidrolik 0.0~100.0 100.0% A
probunun algilanmasi
0,0 Bos anlamina gelir.

0.0 olmadiginda, tespit edilen su seviyesi kontrol analog sinyali H00.19 hidrolik prob hasarh
noktasindan daha biyik oldugunda, hidrolik prob hatasi (Err32) dogrudan raporlanacak ve durdurulacaktir.

H00.20 Pon_1pa dU§Uk yi]kte on uyari 0.0~1000.0s 60.0s A
gecikme suresi

H00.21 Pompa yl_Jk a!tlnda on uyari 0,0~%100,0 0,0:Null 0.0% A
akim seviyesi

HO0.22 Yk altinda pompa 0.0~1000.0s 60.0s A

gecikme siresini sifirla

(H00.21) %0.0: gegersiz. 0.0 olmadiginda, H00.21 parametre ayari tarafindan karar verilir, motorun
ratted akimina %100 karsilik gelir.

Hedef frekans ve egim frekansi arasindaki farkin mutlak dederi H00.23 gecikme frekansi esigine esit
veya daha az devam ettiginde, mevcut deger H00.21 ayar degerinden daha az devam ederse, H00.20 pompa
dusik yUk gecikme siresi boyunca, distk yik 6n uyarisini (Arn25) bildirir.

Dustuk ylik 6n uyarisinda, H00.22 disik yik sifirlama suresini geciktirin, distk yiik én uyarisi geri yliklemesi.

HO00.23 Gecikme frekansi esigi 0.00~200.00Hz 0.30Hz A

Yk altinda galisma kosulunu ayarlamak igin kullanin. Hedef frekans ve slop frekansi arasindaki farkin
mutlak degeri gecikme frekansi esiginden daha az veya esit devam ettiginde, akim karsilastirmasi
gerekecektir.
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0: Pozitif yon , daha ylksek
algilama degeri daha ylksek su

H00.24 Su seviyesi yon tespiti seviye

1: Negatif pozisyon , daha yiiksek
algilama degeri dislk su

seviye

Hidrolik prob algilanan sinyali ve su seviyesi arasindaki iligkiyi ayarlamak igin 0:
Pozitif yon, daha yiksek algilama degeri daha ylksek su seviyesi

1: Negatif konum, daha ylksek algilama de@eri daha dislik su seviyesi

HO00.25 Zayif 11k voltaji 230V~MPPT minimum voltaj 230V | x |

380V'luk inverterler icin aralik: 250V~MPPT minimum voltaj Varsayilan Deger:230V

220V'luk inverterler igin aralik: 120V~MPPT minimum voltaj Varsayilan Deger:80V
Bara gerilimi zayif 1sik gerilimi dederinden diisiik oldugunda, inverter kisa siire iginde
zayif 1s1k.

0: Maksimum frekans

H00.26 Frekans verilen mod e g s —

0:Maksimum frekans
Verilen frekans MPPT fonksiyonu tarafindan ayarlanan maksimum frekanstir

1: Ana frekans verilen mod
MPPT fonksiyonu tarafindan ayarlanan frekans araliginda, verilen frekans F01.01 tarafindan ayarlanir

H00.27 Glg gtomatik anahtar 0:devre 0 ~
fonksiyonu disi
1:Etkinles
tir
H00.28 Gines .enerjllsme 1~600Min 60 Dakika | A
otomatik gecis zamani
H00.29 Otomatik anahtar gecikmesi| 0.1~10.0s 3.0s A
Otomatik anahtar -
Lo . 0: Sebeke glici
H00.30 islevinde meveut giig 1 gﬁneg e?werjisi 0 O)
kaynagdi

H00.27=1 gii¢c otomatik anahtar fonksiyonu etkinlestirildiginde, sebeke glici ve glines enerjisi sistemde
otomatik olarak degistirilecektir. Sistem sebeke giici ile galistiginda, MPPT islevi gecgersizdir, hiz verilen
frekans moduna gore ayarlanir, galisma stresi H00.28 ayar suresini astiginda, sistem duracak ve glines
enerjisine gegecek ve ardindan yeniden baslayacaktir. Sistem glines enerjisi ile galistiginda, MPPT islevi
gegerlidir, sistem zayif isik altindayken, sistem duracak ve yeniden baslatmadan sonra sebeke glicline
gececektir. Her otomatik gegiste, sistem gegis icin H00.29 tarafindan ayarlanan siire boyunca duracaktir.

HO00.30 otomatik salterdeki mevcut glic kaynagini gosterir, kablolama asagidaki gibidir:
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PV panels

X ¥

KM1
il O @
Grid ——f—— §
—_—

—) T

Run

R1A

DIS L
RIB
DIG T

DIT/HI

COM

Sekil 3-2 Sebeke ve giines enerjisi kablolar arasinda otomatik gecis

H00.31 Pompa nominal debisi O, | 0.0~1000.0 m3/h 6.0m3h | A
H00.32 Zompa nominal yuksekligi 0.0~500.0m 24m A
N
Pompa kumdilatif akigi sifir | 0: Gegersiz
H00.33 temizleme 1: Gegerli 0 A
H00.34 Pompa akim akis 0=0y *flfy (m3h) 0.0m3h | ®
- o =0y "CJ7TJN 7%57
H00.35 Pompa akim yiksekligi 0.0m @
H00.36 Pompa kimiilatif akisi Birim: m3 0 m3 @®

Bu grup parametresi caliGma esnasinda pompa debisini ve basma yliksekligini tahmin etmek icin
kullanilir. Pompa nominal debisini (H00.31) ve pompa nominal basma yliksekligini (H00.32) ayarlamak igin
suriict caliGma durumuna gére pompa akim debisini ve akim basma yuksekligini otomatik olarak tahmin
eder ve pompa kiimuilatif debisi (H00.36) kaydedilir. H00.33 parametresi pompa kiimilatif akiG sifirlama ve

yeniden hesaplama fonksiyonudur.

HO00.38

Hizli baglangic MPPT Modu
icin Baslangig Frekansi

0.00~50.00Hz

20.00Hz

X

Bu yalnizca H00.02=4 (Hizli baglatma MPPT modu) oldugunda gecerlidir. Baglatma iglemini hizlandirmak

icin kullanilir.
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Béliim 4 Sorun Giderme ve Kargi Onlemler

PV150A ve PV500 inverterler birgok uyari bilgisi ve koruma fonksiyonu saglar, ariza meydana

geldiginde koruma fonksiyonu aktif olur, inverterler ¢ikisi durdurur, inverterin ariza rolesi kontagi aktif olur ve

inverter galisma panelinde ariza kodunu gérintiler. Destek istemeden 6nce, kullanicilar bu bélimdeki

ipuglarina gore kendi kendilerini kontrol edebilir ve ariza nedenlerini analiz edebilir, ¢cézimleri alabilir. Ariza

hala ¢6zilemiyorsa, litfen servis isteyin, acentelerle veya dogrudan bizimle iletisime gegin

Operator
Paneli Ariza Adi Ariza Nedenleri Sorun Giderme
Gostergele
r
1. Cevresel
sorun giderme
1. lInverter gikis devresi 2, Hizlanma siresinin
topraklanmis veya kisa uzatiimasi
devre 3. V/F egrisini ayarlayin
2. Hizlanma stresi ¢ok kisa 3. Ya da elle tork yikseltme
Torku_manuel olarak artirin veya ; f &
Err01 /':Iszll?:‘m; VIE egns: Uygun degil Y 4, \10“3] normal bir araliga
4. Voltaj gok diisiik ayarandi =
5. Doénen motoru galistirin 5?, Baslat| seein
6. Hizlanma Uzerindeki sok donme hiz! takibi veya
:k" 7. Invert exl S K motorun durmasini
fegy > [nverter segimi go beklemek 6. Sok yiikiinii
cuk ;
iptal etmek
7. Segiliinvertor ile
daha biyuk gli¢
1. Invertér gikis devresi 1. Gevresel
topraklama veya kisa devre sorun giderme
2. Yavaslama siresi ¢ok kisa 2. Yavaslama stresini uzatin
Err02 Yavaglama 3. Voltaj ¢ok diisik 3. Voltaj bir
Agiri akim 4. Yavaslamada sok yiikii 5. normal aralik
Frenleme kurulumu yok 4. Sok yiikiinii iptal edin
direng ’ -
5. Frenleme direncini takin
1. Inverter ¢ikig devresi 1. Qevrdesel
éopraklanm@ veya kisa ;orlc] iqtl .erme { bi i
Sabit hizll Asiri evre . Voltaj normal bir araliga
Err03 pomeli 2. Voltaj ok dilsiik ayarlandi
3. Sirasinda sok yiikii varsa 3 $f)k ylkind iptal et
calisan 4 . Invertori bir
4. Inverter segimi gok kugik daha bilytk giig
i M Vi 1. Voltaj bir
1. Girig lgerf.l|m| yuksek normal aralk
2 D|'$ b'rgu,??{ilr ) 4a | 2+ Harici gicii iptal edin
Hizlanma Asiri ivmelenme striklenmesi sirasinda frenl direncini
Err04 Gerilimi motorun calismasi igin ;/:121?1 renieme  direncini
3. Hizlanma stiresi ¢ok kisa 4.
; ; 3. Hizlanmayi uzatin
Frenleme direnci takilmamis Zaman
4. Frenleme direncini takin
1. Girig gerilimi yuksek 1. Voltaj bir
Er05 \C(;av?slama Asiri 2. Dis bir giig var normal aralik
erilim yavaslama stiriiklemesi sirasinda | 2. Harici islemi iptal et
motorun galigmasi igin, glc veya frenleme kurun
269~
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3. Yavaslama siiresi gok fazla direng
kisa 3. Yavaslama slresini uzatin
4. Frenleme kurulumu yok 4. Frenleme direncini takin
direng
1. Giris voltaji ok yiiksek 2 1. Voltaj bir
; o normal aralik
Er06 Sabit hizli Asini . Calisma sirasinda harici bir e .
Gerilim kuvvet siiriikliyor 2. Harici giicd iptal edin
calismak icin motor veya frenlemeyi kurun
direng
1. Anlk gi¢ kesintisi 2 | 1. Sifirlama Arizasi
inverter giris gerilimi 3. Bus 2. Voltaji normale ayarlayin
Bus Disiik gerilimi anormal ik varay
Em07 | geriim 4. Rektifier kopriisti ve tampon | 5 reynik destek isteyin 4
korumasi dlreng anormal 5. Suricl Teknik destek isteyin 5 .
karti anormal Teknik destek isteyin
6. Kontrol paneli anormal 6. Teknik destek isteyin
1. Cevresel
1. Inverter ¢ikis devresi Sorun giderme 2
kisa devre « Uzun sreli
2. Hizlanma/Yavaglama hizlanma/yavaglama
zaman gok kisa zaman
3. Motor ve invertor arasindaki 3. Reaktori veya cikis
Kisa devre kablolar cok uzun filtresini takin
Err08 .
korumasi 4. Moddl Asiri Isinmasi 4. Kontrol edin ve onaylayin
5. Siriiciiniin dahili kablo PaYakanahengeHenmenﬂ§
N anlar
gg%ae?ﬁ'i?” normal galisma
6. Ana Kart Anormal 7. 5. Tum.kablolar t.ak|I|.
Siiriict Karti Anormal 6. Teknik destek isteyin 7.
; . A Teknik destek isteyin
8. Invertdr Modulu Anormal 8. Teknik destek isteyin
1. Ug fazl girigin glicti anormal 1+ Kontrol edin ve ¢oziin
- cevresel sorunlar
Giri 2. Siricu karti anormal Kablolar
Err09 3. Yildinm karti anormal 4 ; iatayi
Acik faz N N 2. Teknik destek isteyin 3.
Ana kart anormal Teknik destek isteyin
4. Teknik destek isteyin
Inverterden motora giden kablo 1. Cevresel
anormal sorun giderme
Invertériin G fazh gikisi 2 Motorun  Gg  fazl
ikig Acik faz 5 ; N
Err10 Cikis Ag agagidaki durumlarda sargisinin ~ normal  olup
dengesizdir olmadigini kontrol edin ve
MOTOR CALISTIRMA onaylayin
3. Siricu karti anormal 3. Teknik destek isteyin
4. invertér Modiilii Anormal 4. Teknik destek isteyin
1. Parametrelerin ayarlanmasi
1. Motor koruma parametreleri dogru sekilde
F11.17 yanlis ayarlanmis 2. Yikin azaltiimasi ve
Err11 Motor Agir YUki 2. Yk gok biyiik veya motor motor ve mekanik
sallanan rotor kosullarin kontrol edilmesi
3. Inverter segimi ¢ok kiiciik 3. Invertérii bir
daha buyuk gii¢
invertar 1. Yiik gok biiyiik veya motor 1. tYlllkij azaltin ve kontrol edin
motor ve
Err12 Asir rotoru sallanm|§ . - mekanik
Yiikii 2. Inverter segimi gok kiigiik 2 invertdrii bir
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daha buyuk guc

Harici girisin hata

1. Cok fonksiyonlu terminal ile

Err13 korumasi harici ariza sinyali girisi 1. Galistrmak icin sifirla
1, Ortam sicakligi gok yiiksek 1. Ortam sicakliginin
yiiksek distriimesi
2. Hava kanali tikali 3. sicaklik
Err14 Asiri 1Isinma Fanlar hasarl 2. Hava kanalini temizleyin 3
4. Modul termistérler « Fanlari degistirin
Hasarli 4, Termistorleri degistirin 5
5. Inverter moduli hasarli . Invertorii degistirin
modiil
Err15 Hafiza Arizasi 1. EEPROM Cipleri hasari 1. Ana Karti Degistirin
i 1. digmesine basin Vi ici
Iptal et 1. Geri yikleme icin
Err16 . :
kendini tanimlama | STOP/RST sirasinda STOP/RST diigmesine
kendini tanimlama basin
1. Motor ve siiriicii ¢ikis 1. Kablolari kontrol edin
Kendini terminalleri bagl degil invertér ve motor arasinda 2
Emr17 tanimlama 2. Motor yiike baglaniyor 3 + Motor yikten ayrilir
basarisizligi . Motor Arizasi 3. Motoru kontrol edin
Ust bilgisayar anormal 1. Kablo baglantilarini kontrol
caligiyor .
485 2. lletisim kablosu edn
Err18 lletisim Zaman aﬁormgl st bilgisayar 2
Agimi 3. F15 iletisim . Kontrol edin
N eus iletisim kablosu
parametreler yanlig ayarlanmig K
3. lletigimi ayarlayin
parametreleri dogru sekilde
=1 g:a|_|§!|r§_e_n PID 1. PID geri beslemesi F13.24 1+ PID geri beslemesini kontrol
getll fiairim tarafindan ayarlanan degerden edin
ag! ant|§|n|n daha diisiik sinyali olarak ayarlayin veya
kesilmesi F13.24'0
uygun deger
Err20 Calisma stresi gelif 1. Calisma siresinin gelmesi 1. F05.14'Un agiklamasina
fonksiyonunun ayarlanmasi bakiniz
1. Kopya karti ¢ikarilmis veya 1. Parametre kopyalama karti
takili uygun degil dogru takil
Err21 Parametre 2. Parametreler kopya S i<t
Yiikleme N Py 2. Teknik destek isteyin 3
Hatasi karti anormal Teknik destek isteyin
3. Kontrol karti anormal
ga\k|llf?1pyirl1(?jrél“ﬁlkarllml§ veya 1. Parametre kopyalama karti
Err22 Parametre Yo J dogru takilmis
indirme Hatasi 2, Parametreler kopya 2. Teknik destek isteyin 3
karti anormal Teknik destek isteyin
3. Kontrol karti anormal
1. Frenleme kablolar arizasi veya| 1.Fren Unitesini kontrol edin
Err23 Ifrenleme fren borusu hasarli ve yeni fren borusunu
Unitesi 2. Harici frenlemenin degeri degistirin
arizasi rezistans cok kiigiik 2. Frenlemenin artiriimasi
direnc
Baglanti
Err24 kesilmesi 1. Sicaklik sensori arizasi veya 1. Teknik destek isteyin

Sicaklik sensori

arizasl

kablo kopmasi
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1. YUkdn yik olup olmadigini
Err25 invertor 1. Suricinin ¢alisma akimi onaylayin
kayip F11.22'den distk F11.22, F11.23'n kayip
yakd ve?/a parametreleri gergek
galismaya uygundur
kosullar.
Err26 Dalgaile 1. Yk gok buyUlk veya motor 1. YUku azaltin veya
akim siniri hatasi rocked-rotor motor veya mekanik
2. Inverter segimi gok kiicuk kos{JIIanm kontrol edin
2. Inverteri su sekilde segin
daha buyuk gugc
Erm27 Yumusak 1. Sebeke gerilimi ok dusik 1. Sebeke gerilimini kontrol
baglatma rolesi 2. Rektifier modull arizasi edin
kapal degil 2. Teknik destek isteyin
EEPROM 1. Parametre versiyonu 1. Modiller
Err28 Siirim Uyumsuz yukar/indir modulli » Modilleri .
kontrol panelininki ile tutarsiz yukseltmek/indirmek igin
parametreleri yeniden yukleyin
1. Hizlanma/Yavaglama siiresi 1\ Uzun stire
ok kisa hizlanmal/yavaglama
Err29 Donanim 2. Motor Parametreleri zaman
algilama Asiri Yanlis 2. Dogru motor parametresinin
Akim ) ayarlanmasi
3. Invert6rin donanim arizasi 3. Teknik destek isteyin
1. Yavaslama suresi ¢ok fazla 1. Yavaglamay! uzatin
Donamim asir kisa zaman
Err30 gerilimilalglfz;rl 2. Frenleme direnglerinin montaji | 2. Frenleme direncini takin
yok 3. Teknik destek isteyin
3. Invertériin donanim arizasi
Er32 z'dm"k Prob Hidrolik Prob Arizasi Hidrolik Prob Degistirildi
rizasl
Ayar galisma P \
Err40 siiresi sona f%z'l':ma siiresi F00.25ten 1. Bayi ile iletisime gecin
erer
Asint yiik 1. F11.19'u kontrol edin
B2 uyarisi Agin Yik 2. Bir AC siiriicli segin
daha yiksek gli¢ sinifi.
Cikis frekansi Pl gikis
frekansinin alt sinirina esit veya Pl ¢ikis frekansinin alt
A33 Zayif Isik On daha distktir ve zayif gecikme sinirini ve zayif 1sik
Uyarisi sliresine ulagana kadar bu gecikmesinin ayarlanan
durumu surdurar degeri kontrol edin
Isik.
Tam su 6n Su kolu geri bildirimi daha distk Su seviyesinin &n uyari
HEY uyarisi ayarlapan esl_l_(tenldaha biyikse noktasini kontrol edin
ve gecikme silresine devam
ederse
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